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Raumthermostat fiir Geblasekonvektoren
TRA-F12x-A

Raumthermostat fiir Geblasekonvektoren mit 3-stufigen Ventilatoren, Auf/Zu-Ventilen und zwei externen
Eingdngen — Standalone, BACnet MS/TP oder Modbus.

1.1 Allgemeine Beschreibung

Der TRA-F12x-A ist ein elektronisches Raumthermostat fiir Geblasekonvektoren zur Raumtemperaturregelung. Er
steuert motorisierte Ventile sowie 1- oder 3-stufige Ventilatoren in 2-Rohr- und 4-Rohr-Gebldasekonvektor-Geraten
flr Heizen oder Kihlen. Zusatzliche Eingange kdnnen fir einen externen Temperaturfihler,
Anwesenheitserkennung (Bewegung) und weitere Funktionen genutzt werden. Der Regler bietet die Betriebsarten
Komfort, Eco und Schutz. Der TRA-F121-A verfligt Uber eine Modbus-RTU-Schnittstelle, der TRA-F122-A lber
BACnet MS/TP. Beide Typen lassen sich einfach in eine Gebaudeautomation integrieren.

Typische Anwendungen:

Gebldsekonvektor-Systeme

- 2-Rohr-Geblasekonvektor (Kuhl- oder Heiz-Auf/Zu-Ventil)

- 2-Rohr-Geblasekonvektor mit 3-Punkt-Ventil (Kihl- oder Heizventil)
- 2-Rohr-Geblasekonvektor und Elektroheizung

- 4-Rohr-Geblasekonvektor (Kihl- und Heiz-Auf/Zu-Ventil)
FuBbodenheizsysteme (Auf/Zu- oder 3-Punkt-Ventil)
Kihl-/Heizdecken oder Kiihlbalken (Auf/Zu- oder 3-Punkt-Ventil)

1.2 Merkmale
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LCD-Anzeige mit Hintergrundbeleuchtung

Raumtemperaturregelung Uber den eingebauten Temperaturfiihler

2 konfigurierbare Eingange, Temperatur oder digital

2 Ausgange fir Auf/Zu- und 3-Punkt-Ventilregelung

3 Ausgange flr 1- oder 3-stufige Liftersteuerung (automatisch oder manuell)
Betriebsarten Komfort, Eco und Schutz

Anzeige der aktuellen Raumtemperatur oder des Temperatursollwerts in °C oder °F
Anzeige der AuBentemperatur bei kommunikativen Geraten

Manuelle oder automatische Heiz-/Kiihlumschaltung

Minimale und maximale Begrenzung des Raumtemperatur-Sollwerts
Bodentemperaturbegrenzung der FuBbodenheizung
BACnet-MS/TP-Schnittstelle (nur TRA-F122)

Modbus-RTU-Schnittstelle (nur TRA-F121)

Standardeinstellungen fir Inbetriebnahme und Regelparameter laden
Betriebsspannung 100...240 VAC

Unterputzmontage in allen Unterputzdosen 75x75x35 mm oder groBer
Anwendungswahl iber Parameter

Kein Datenverlust bei Netzausfall
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1.3 Sicherheit

TRA-F12x-A

ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

GEFAHR! Sicherheitshinweis
Dieses Gerat ist als Betriebsregler vorgesehen. Es ist keine Sicherheitseinrichtung. Wenn ein Gerateausfall Leib
und Leben oder Sachwerte gefahrden kann, obliegt es dem Kunden, dem Installateur und dem Systemplaner,
zusatzliche Sicherheitseinrichtungen vorzusehen. Die Nichtbeachtung der Spezifikationen und ortlichen
Vorschriften kann Gerate beschadigen sowie Leib, Leben und Sachwerte gefahrden. Manipulation am Gerat oder
Fehlanwendung fihren zum Erléschen der Garantie.

1.4 Typen und Bestellung

Produktname Produkt- Beschreibung / Typ GroBe / Lange Gewicht
Nr.
Regler
Raumthermostat fir
TRA-F120-A 40-100273 | Geblasekonvektoren, 88 x 88 x 41 mm (3.5 x 3.5 x 1.6 in) 168 g (5.92 0z)
Standalone
Raumthermostat fir
TRA-F121-A 40-100217 | Geblasekonvektoren mit 88 x 88 x 41 mm (3.5 x 3.5 x 1.6 in) 168 g (5.92 o0z)
Modbus
TRA-F122-A 40-100310 | Raumthermostat fur 88 x 88 x 41 mm (3.5x 3.5x 1.6in) | 168 g (5.92 02)

Geblasekonvektoren mit BACnet

Installationsdose (optional)

AMB-001

40-510009

Unterputz-Installationsdose

80 x 80 x 40 mm (3.2 x 3.2x 1.6
inch)

40g (1.4102)

AMB-006

40-510101

Aufputz-Installationsdose

82x82x36mm (3.2x3.2x1.4
inch)

41g (1.440z)

Passiver Temperaturfiihler mit Anschlussleitung (NTC 10 k2 bei 25 °C (77 °F))

S-Tn10-2

40-200001

2 m (6 ft.) PVC cable

S-Tn10-6

40-200142

6 m (19 ft.) PVC cable

Passiver Temperaturfiihler fiir Kanalmontage (NTC 10 kS2 bei 25 °C (77 °F))

SD-Tn10-12-2 40-200002 | 12 cm (4.7 inch) probe 2 m (6 ft.) PVC cable -
SD-Tn10-20-2 40-200003 | 20 cm (7.8 inch) probe 2 m (6 ft.) PVC cable -
SDB-Tn10-12-1 | 40-200124 | 12 cm (4.7 inch) probe - -
SDB-Tn10-20-1 | 40-200133 | 20 cm (7.8 inch) probe - -

Passiver Temperaturfiihler fiir Anlegemontage an Rohren (NTC 10 k2 bei 25 °C (77 °F))

SC-Tn10-2

40-200095

2 m (6 ft.) PVC cable

SC-Tn10-6

40-200159

6 m (19 ft.) PVC cable

Passiver Temperaturfiihler fiir Innenmontage (NTC 10 kS2 bei 25 °C (

77 °F))

SRA-Tn10

40-200005

Raumtemperaturfiihler

88 x 88 x 21 mm
(3.5 x 3.5 x 0.8 inch)

Passiver Temperaturfiihler fiir AuBenmontage (NTC 10 k2 bei 25 °C (77 °F))

SOD-Tn10-1

40-200108

AuBenfihler

64 x 64 x 36 mm

(2.5 x 2.5 x 1.4 inch)

Weitere Flhler und Zubehor finden Sie auf der Website von Vector Controls
www.vectorcontrols.com.www.vectorcontrols.com

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903

Anderungen vorbehalten

© Vector Controls GmbH, Schweiz
www.vectorcontrols.com

Seite 2-38


https://www.vectorcontrols.com/

VECTOR

2 Technische Daten

TRA-F12x-A
TECHNISCHE DATEN

Spannungsversorgung Spannungsanforderung

100...240 VAC, 50/60 Hz

Leistungsaufnahme

Max. 5 VA

Elektrischer Anschluss

Schraubklemmen
Wire 0.15...2.05 mm2 (AWG 26...14)

Eingebauter Fiihler Temperaturbereich
Genauigkeit 0...50 °C

0..50 °C (32...122 °F)
0.5 °C (1 °F)

Signaleingange Digital- und Temperatureingang

Temperaturbereich
Temperaturgenauigkeit

Typ und Bereich des Temperaturfiihlers

Wahlbar Gber Parameter

-20...80 °C (-4...176 °F)

0.5 °C (1 °F) bei 0...50 °C (32...122 °F)

1.0 °C (2 °F) bei <0 °C (<32 °F), >50 °C
(>122 °F)

NTC (Sxx-Tn10): -40...140 °C (-40...284 °F)

Signalausgidnge Relaisausgange (SPST NO)

0...250 VAC, ohmsche Last 5 A, induktive Last 2 A

Isolationsfestigkeit
zwischen Relais und Systemelektronik
zwischen benachbarten Kontakten

2500V to EN 60 730-1
2500V to EN 60 730-1

Elektronische Steuerungsart

2.B (Mikrotrennung)

Temperaturauflésung Angezeigte Temperatur

0.1 °C (0.5 °F)

Sollwert 0.5 °C (1 °F)
Netzwerk Hardware-Schnittstelle RS485 gemaB EIA/TIA 485
Max. Teilnehmer pro Netzwerk 247
Max. Teilnehmer pro Segment 128
Aderleitung Geschirmte verdrillte Leitung (STP)
Impedanz 100 - 130 Q

Galvanische Trennung

Die Kommunikationsschaltung ist galvanisch
getrennt

Empfohlene maximale Lange pro

1200 m (4000 ft.)

Segment
Modbus Kommunikationsstandard Modbus RTU (www.modbus.org)
TRA-F121-A Standardeinstellung 38400 Baud, gerade Paritat, 1 Stoppbit

Ubertragungsgeschwindigkeit (Baudrate)

2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

Modbus-RTU-Protokoll (8 Datenbits)

keine Paritdt - 1 oder 2 Stoppbits;
gerade oder ungerade Paritat - 1 Stoppbit

BACnet Kommunikationsstandard BACnet MS/TP
TRA-F122-A Standardeinstellung 38400 baud rate
Ubertragungsgeschwindigkeit (Baudrate) 9600, 19200, 38400, 57600, 76800, 115200
Umgebung Operation GemaB IEC 721-3-3
Klimatische Bedingungen Klasse 3K5
Temperature 0...50 °C (32...122 °F)
Humidity <85 % RH nicht kondensierend

Transport und Lagerung
Klimatische Bedingungen

GemaB IEC 721-3-2 und IEC 721-3-1
Klasse 3K3 und Klasse 1K3

Temperature 0...50 °C (32...122 °F)
Humidity <95 % RH nicht kondensierend
Mechanische Bedingungen Klasse 2M2
Normen Schutzklasse IT (IEC 61140)
Schutzart IP30 to EN 60529
Allgemein Werkstoff Schwerentflammbarer Kunststoff PC+ABS (UL94

Klasse V-0)

Abmessungen Vorderteil (H x B x T)
Abmessungen Hinterteil (H x B x T)

88 x 88 x 16 mm (3.5 x 3.5 x 0.6 in)
67 x 61 x 25 mm (2.6 x 2.4 x 1.0 in)

Gewicht (inkl. Verpackung)

250 g (8.81 0z)

2.1 Produktpriifung und Zertifizierung

Konformitatserkldarung Informationen zur Konformitat unserer Produkte finden Sie auf unserer Website
C € www.vectorcontrols.com auf der jeweiligen Produktseite unter
«Downloads».www.vectorcontrols.com
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2.2 Abmessungen, mm (Zoll)

TRA-F12x-A
TECHNISCHE DATEN
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i Flr die Unterputzmontage muss eine Installationsdose 75 x 75 x 35 mm (3.0 x 3.0 x 1,4 Zoll) oder groBer

verwendet werden.

Empfohlene Installationsdosen siehe Bestellung (Kapitel 1.4, Seite 2).

2.3 Anschlussschema

@ Details siehe Installationsblatt TRA-F12x-A Nr. 70-000791 (www.vectorcontrols.com).www.vectorcontrols.com

e Die Verdrahtung der vordefinierten TRA-F12x-A-Anwendungen finden Sie in Kapitel 5.6.3, Seite 18.

Ein typischer Anschluss des TRA-F12x-A ist unten dargestellt:

Power
100-240 VAC
L N

Shielded Twisted Pair (STP)

TRA-F120-A: Stand alone
TRA-F121-A: Modbus RTU
TRA-F122-A: BACnet MS/TP

Do not use shield as REF

Line Termination (LT)

|D05|DO4| N | N ‘
T T

Relays 2A
Digital Output (2x)

Relays 2A
Digital Output (3x)

bL

|
’DO3|D02|D01| L

[y

RT1
RT2

REF GND

REF| - | +

RS485
MOD/BAC

NTC 10kQ,DI(_) — —
Temperature Input N =
N DO1
D04 Z[po2
[os | D03
GND | RT2 | RT1 [l
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L]
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TRA-F12x-A
BETRIEB
3 Betrieb
3.1 Benutzeroberfliche
rFy
VECTOR
Eﬂ ) Auto
0,
i Iy
L
4R 4 o -.
)
[}
Q) Z A\ A -2
°CI°F
3.1.1 Tastenbedienung
Symbol | Funktion Beschreibung
d) Betriebsart Wahl der Betriebsart (Komfort, Eco, Schutz)
(Return) Menlnavigation: Zurick zum Hauptmenu
Wahl des Regelmodus (Heizen, Kiihlen, Nur Lifter)
- Regelmodus . Lo - . "
< (Return) Menlnavigation: Zurlick zum lUbergeordneten Menipunkt
Langer Tastendruck: Umschalten °C/°F
V (D_(;W” Temperatursollwerte und Regelparameter einstellen
A EJE) Temperatursollwerte und Regelparameter einstellen
Liftermodus andern (Automatik oder Stufe)
) Fan Menlnavigation: Mentpunkt 6ffnen
LA (Enter, Save) Parameteranderung: Parameter speichern
Langer Tastendruck: Status der externen Eingange anzeigen
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TRA-F12x-A
BETRIEB
3.2 LCD-Anzeige
@ ©
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®
1 | Regelmodus (siehe Kapitel 3.2.2) 8 | Taupunktalarm (siehe Kapitel 3.2.4)
2 | Betriebsart (siehe Kapitel 3.2.1) 9 |Lufter Automatik
3 | Sollwert- oder Parametereinstellung aktiv 10 | FuBbodenheizung
4 | Raumtemperatur groBe Ziffern 11 | Elektroheizung
5 |Raumtemperatur kleine Ziffern 12 | Lifterstufe (niedrig, mittel, hoch)
6 |Tasten gesperrt 13 | GroBe Ziffern (siehe Kapitel 3.2.3)
7 | Alarm (siehe Kapitel 3.2.4) 14 | Kleine Ziffern (siehe Kapitel 3.2.3, 3.2.4,
3.2.5)

(l) @, % und PPM nicht verwendet.

3.2.1 Betriebsarten

Anzeige | Modus

Beschreibung

Eﬂ Komfort
(belegt)

Der Regler hdlt den Komfortsollwert gemaB Parameter P300.

Im Komfortbetrieb kann der Lifter auf Automatik oder manuelle Stufe gestellt werden:
niedrig, mittel oder hoch.

Eco
G N (unbelegt)

Der Regler halt die Eco-Sollwerte gemaB Parameter P301 und P302.

Q) Schutz

Der Regler lauft im Standby. Die Anlage wird vor Uberhitzung und Frost geschiitzt, sofern
mit Parameter P303 und P304 aktiviert.

3.2.2 Regelmodi

Anzeige | Modus

Beschreibung

S& Heizen

Der Heizbetrieb aktiviert die Heizung bei Temperaturen unter dem Sollwert.
Wenn das Heizsymbol blinkt, ist das Heizventil gedffnet. Auch die Symbole fir
Elektroheizung oder FuBbodenheizung blinken, wenn das Heizventil gedffnet ist.

ﬁ Kihlen

Der Kihlbetrieb aktiviert die Kiihleinrichtung bei Temperaturen tiber dem Sollwert.
Wenn das Kihlsymbol blinkt, ist das Kihlventil gedffnet.

€9 | Nur Lufter

Die Balken zwischen den Liiftersymbolen zeigen die Liifterstufe (niedrig, mittel, hoch).

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903
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3.2.3 GroBe und kleine Ziffern

Die groBen Ziffern zeigen die gemessene Raumtemperatur (Standardeinstellung) oder den Komfortsollwert (konfigurierbar
Uber Parameter P101).

Die kleinen Ziffern sind aus (Standardeinstellung) oder zeigen die AuBentemperatur (konfigurierbar Gber Parameter
P101). Alarme und Fehlermeldungen werden ebenfalls auf den kleinen Ziffern angezeigt.

Raumtemperatur und Temperatursollwert werden in °C oder °F angezeigt (gemaB Parameter P102).

3.2.4 Alarmmeldungen
Alarmmeldungen mit Alarmsymbol werden auf den kleinen Ziffern angezeigt.

Kleine LCD-Symbol Alarmbedingung
Ziffern
ALA1 A | Alarm
Taupunktalarm am Eingang RT1/2 (Parameter P500/P502 = 7)
O Taupunkt
ALA2 ‘ Alarm Uberhitzungsschutzalarm (nur im Schutzbetrieb)
ALA3 ‘ Alarm Frostschutzalarm (nur im Schutzbetrieb)
ALA4 A | Alarm Uberhitzungsalarm Elektroheizung

3.2.5 Fehlermeldungen
Fehlermeldungen werden auf den kleinen Ziffern angezeigt.

Kleine Fehlerbedingung

Ziffern
Errl Fehler des eingebauten Temperaturfiihlers. Fiihler defekt (Unterbrechung oder Kurzschluss).
Err2 Fehler Temperaturfiihler RT1/RT2. Der Temperaturfiihler fehlt. Verdrahtung oder

Parameterkonfiguration prifen. Auf den groBen Ziffern wird -99.9 angezeigt.

Err3 Fehler Digitaleingang. RT1/2 ist nicht vollstéandig offen oder geschlossen (Widerstand zwischen 1.25
kQ und 350 kQ). Verdrahtung oder Parameterkonfiguration prtfen.

Errd Konfigurationsfehler: Ein Parameter ist in unglltiger Kombination mit einem anderen Parameter
gesetzt. Err4 und einer der konfliktierenden Parameter werden abwechselnd angezeigt.

Err5 Zeitfehler: Zeit setzen und Fehler quittieren.

3.3 Temperaturregelung

Der Regler erfasst die Raumtemperatur mit dem eingebauten Fihler oder einem externen Raumtemperaturfihler und halt
den Sollwert, indem er die Lifterstufe sowie das Heiz- und/oder Kihlventil (oder die Elektroheizung) steuert. Folgende
Regelausgange stehen zur Verfliigung:

Auf/Zu-Ventil
3-Punkt-Ventil (nur 2-Rohr-Systeme)

Die Schaltdifferenz bzw. das Proportionalband betragt 2 °C im Heizbetrieb und 1 °C im Kihlbetrieb (konfigurierbar tiber
Parameter P400 und P401).

Die Nachstellzeit betrdgt standardmaBig 5 Minuten (300 s) und ist iber Parameter P402 einstellbar.

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 7-38
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VECTOR

3.4 Reglerbetrieb

/i\ Aktivieren oder Deaktivieren des Eco-Betriebs sowie Anderung von Sollwert, Liifterstufe, Regelmodus oder jeder
\2/ anderen Bedienung erfolgt (iber Parameter (siehe P104 bis P108; Standard EIN, Tastensperre aus).

3.4.1 Betriebsart
Die Betriebsart des Reglers kann mit der Betriebsart-Taste ((')) zwischen Komfort und Eco umgeschaltet werden.

Durch 2 Sekunden langes Driicken der Betriebsart-Taste (Q)) wird der Schutzbetrieb gewahlt.

Komfortbetrieb Eco-Betrieb Schutzbetrieb

m

I

e B T 500

Auto

Q f % Auto

O
I
Ll

& &

(3 Ist der Eco-Betrieb deaktiviert (siehe Parameter P103), wird mit der Betriebsart-Taste () zwischen Komfort- und

\1/ Schutzbetrieb umgeschaltet.

Komfortbetrieb

Im Komfortbetrieb erfasst der Regler die Raumtemperatur tber den eingebauten Fihler oder einen externen
Raumtemperaturfiihler und halt den Komfortsollwert, indem er die Lifterstufen sowie das Heiz- und/oder Kihlventil (oder
die Elektroheizung) steuert.

Eco-Betrieb

Im Eco-Betrieb erfasst der Regler die Raumtemperatur tGber den eingebauten Flhler oder einen externen
Raumtemperaturfiihler und halt den Eco-Sollwert, indem er die Lifterstufen sowie das Heiz- und/oder Kihlventil (oder die
Elektroheizung) steuert.

Der Eco-Sollwert hangt von der Reglerkonfiguration ab (siehe Parameter P301 und P302).

Schutzbetrieb
Im Schutzbetrieb ist die Anlage gegen Frost (Standard 5 °C, siehe Parameter P304) und gegen Uberhitzung (Standard
AUS, siehe Parameter P303) geschiitzt.

3.4.2 Regelmodus
Der Regelmodus kann mit der Regelmodus-Taste (<) zwischen Heizen, Kithlen und Nur Liifter umgeschaltet werden.

Heizbetrieb Kihlbetrieb Nur Lifter
[ﬂ % Auto @ fo Au.to @
-y A/ N/ OC '.‘ N/ -y N/ OC ‘.‘ N/ N/ N/ OC ."
il il il
cCCc.o cCC.o cCc.o
& & .’-

(i\ Je nach konfigurierter Anwendung (siehe Parameter P200) kénnen Kiihlen oder Heizen nicht als Regelmodus
N2/ gewahlt werden.

Heizbetrieb

Im Heizbetrieb erfasst der Regler die Raumtemperatur mit dem eingebauten Fiihler oder einem externen
Raumtemperaturfiihler und halt die angeforderte Temperatur (Komfort, Eco oder manueller Sollwert), indem er die
Lifterstufe und das Heizventil (oder die Elektroheizung) steuert.

Kiihlbetrieb

Im Kihlbetrieb erfasst der Regler die Raumtemperatur mit dem eingebauten Flihler oder einem externen
Raumtemperaturfiihler und hélt die angeforderte Temperatur (Komfort, Eco oder manueller Sollwert), indem er die
Lufterstufe und das Kahlventil steuert.
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3.4.5
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Nur Liifter

Im Betrieb Nur Liifter kann die Lifterstufe mit der Auf- (A) oder Ab-Taste (V) eingestellt werden.
Heizen oder Kuhlen ist deaktiviert.

Nur Lifter (niedrig)

Nur Lifter (mittel)

Nur Lafter (hoch)

m

x|

Ll

)
oc ¥

oul

0
b

»anil

0
S i
N

PTTT ] k)

3.4.3

Temperaturregelung

TRA-F12x-A
BETRIEB

Der Komfortsollwert kann in Schritten von 0.5 °C (1 °F) mit der Auf- (A) und Ab-Taste (V) eingestellt und mit der

erscheint das Symbol Set auf der Anzeige.

Betriebsart-Taste ((D), der Regelmodus-Taste (S) oder der Liftertaste (0’0) gespeichert werden. Wahrend der Anderung

Komfortbetrieb (Beispiel)

Temperatur héher

Temperatur hoher

ﬁ\] % Auto @ % Auto @ % Auto
o .’. Set on €O Set o .’q
b o Y Cb I N e
2 2 - 2 -, -, 2 -,

I I LoJd Lo

o~ o o
(i) Ist der Eco-Betrieb aktiv, wechselt der Regler durch Driicken der Auf- (A) oder Ab-Taste (V) in den
= Komfortbetrieb.
3.4.4 Liifterstufe

Die Lufterstufe kann mit der Liftertaste (1’0) zwischen Automatik, niedrig, mittel und hoch umgeschaltet werden.

Lifter Automatik

Liufter niedrig

Lifter mittel

Lifter hoch
W % Auto w % m o m %
-y A/ N’ cc .’. -y -y N OC .’. - -y N Oc "‘ - - N’ Oc ."
Che Bu T u Cha B x| Cha B I w AR e e T Al
I I G TR U Y G JN 1 O JN O
Py b b H

Regler-Start

Normaler Start

Beim Start werden die Hintergrundbeleuchtung und alle LCD-Segmente zwei Sekunden lang angezeigt. AnschlieBend
erscheinen Softwareversion und Revision zwei Sekunden lang auf den kleinen Ziffern (Format 1r0 = Version 1, Revision
0).

Beim TRA-F121-A und TRA-F122-A wird zusatzlich die Adresse des Reglers zwei Sekunden lang angezeigt.

Anzeigetest

Softwareversion (Beispiel)

Kommunikationsadresse (Beispiel)

Ot O

N/ Set- N’ B¢ «
oo
UL R

$ 28 Auto

a0 @5'3:

0 1S
1005
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BETRIEB

Start, wenn die Kommunikationsadresse nicht gesetzt ist (nach Erstinstallation)

Beim Start werden die Hintergrundbeleuchtung und alle LCD-Segmente zwei Sekunden lang angezeigt. AnschlieBend
erscheinen Softwareversion und Revision zwei Sekunden lang auf den kleinen Ziffern (Format 1r0 = Version 1, Revision
0).

Nach der Softwareversion kann die Kommunikationsadresse mit der Auf- (A) und Ab-Taste (V) eingestellt und mit der
Liftertaste (1") gespeichert werden.

Um das Menii ohne Speichern der Kommunikationsadresse zu verlassen, die Betriebsart- (&) oder Regelmodus-Taste <)
dricken.

Anzeigetest Softwareversion (Beispiel) Menli Kommunikationsadresse setzen (wechselnd)

O@*@ SSS{;:SSS Auto

soooss | o L o o
uu.u%g wCr Lot T
8408880 Addr

fi\. Wird keine Adresse eingegeben, wird der Einstellmodus nach 10 Minuten automatisch verlassen. Das Adressmenu
— erscheint beim nachsten Start erneut.

Danach lauft der Regler im Komfort-, Eco- oder Schutzbetrieb.

3.4.6 Netzausfall

Alle Temperatursollwerte und Parameter werden automatisch gespeichert und missen nicht erneut eingegeben werden.

Nach Wiederkehr der Spannung startet der Regler im Schutz-, Komfort- oder im vorherigen Betrieb, je nach Konfiguration
(siehe Parameter P110).

3.5 Eingangsstatus anzeigen (RT1/RT2)

Liftertaste (1’4) mindestens 3 Sekunden driicken, um das Eingangsmenu zu 6ffnen. Der Status von RT1 und RT2 wird
abwechselnd angezeigt.

RT1 als Digitaleingang RT1 als Temperatureingang RT2 als Digitaleingang RT2 als Temperatureingang

[ﬂ % Auto @ % Auto @ % Eﬂ %
N/ N d N d ‘,‘ N/ N/ N/ OC ‘,‘ N/ "‘ N/ N/ N/ Oc ."
i C ] " _ N
NN P n P

u'n l‘ & m l' & l'ﬁ E' & l"l i:' &

Der Status der Eingange wird angezeigt:

Zustand GroBe Ziffern zeigen Klt_aine Ziffern
zeigen

RT1 konfiguriert als NO/NC-Digitaleingang Auf/Zu In1

RT1 konfiguriert als NTC-Temperaturfiihler Temperatur in °C/°F In1

RT2 konfiguriert als NO/NC-Digitaleingang Auf/Zu In2

RT2 konfiguriert als NTC-Temperaturfihler Temperatur in °C/°F In2

Betriebsart- (0) oder Regelmodus-Taste () driicken, um das Menii zu verlassen. Nach einer Minute wird das
Eingangsmenu automatisch verlassen.

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903
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VECTOR

4 Installation des Reglers

4.1 Montage und Installation

TRA-F12x-A

SETUP

@ Details siehe Installationsblatt TRA-F12x-A Nr. 70-000791 (www.vectorcontrols.com).www.vectorcontrols.com

4.2 Abdichtung der Kabeleinfiihrungen

Wichtig!

Alle Kabeleinfiihrungen in die Anschlussdose missen abgedichtet werden, damit Zugluft die Fihler im Gerat nicht
beeinflusst und die Messung verfalscht!

4.3 Auswahl von Stellantrieben und Fiihlern

Temperaturfiihler:

Verwenden Sie NTC-Fuhler von Vector Controls fiir maximale Genauigkeit, siehe Bestellliste in Kapitel 1.4, Seite 2.

Bindre Hilfsgerate (e.g. Liifter, Auf/Zu-Ventils, etc.):
SchlieBen Sie keine Gerate direkt an, die die Grenzwerte der technischen Daten lberschreiten — Anlaufstrom induktiver

Lasten beachten.

4.4 Elektrischer Anschluss der externen Eingdnge

Verwenden Sie flr Eingangsanschlisse nur verdrillte Kupferleitungen. Die Betriebsspannung muss den Anforderungen an
Schutzkleinspannung (SELV) gemaB EN 60 730 entsprechen.

4.5 Netzausfall

Alle Temperatursollwerte und Parameter werden automatisch gespeichert und missen nicht erneut eingegeben werden.

4.6 Busverdrahtung
Dieses Kapitel gilt nur fur die kommunizierenden Gerdte TRA-F121-A und TRA-F122-A.

4.6.1 Leitungstyp

Ein EIA-485-Netzwerk verwendet geschirmte, verdrillte Leitung fir die Datenlibertragung mit einem Wellenwiderstand
zwischen 100 und 130 Q. Die verteilte Kapazitat zwischen den Adern muss unter 100 pF pro Meter (30 pF pro FuB) liegen.
Die verteilte Kapazitat zwischen Adern und Schirm muss unter 200 pF pro Meter (60 pF pro FuB) liegen. Folien- oder
Geflechtschirme sind zulassig.

4.6.2 Leitungsabschluss
Am jeweils letzten Teilnehmer an beiden Bus-enden einen Abschlusswiderstand 120 Q zwischen (+) und (=) anschlieBen.
4.6.3 Maximale Ldnge
Die empfohlene maximale Segmentléange betragt 1200 m (4000 ft) bei einem Leiterquerschnitt AWG 18 (0.82 mm?2).
4.6.4 Schirmanschluss
Detaillierte Empfehlungen zum Schirmanschluss je nach Knotentyp im Netzwerk siehe ASHRAE Standard 135.
4.6.5 Busverdrahtung

RS485 geschirmte verdrillte Leitung N ——

%

Regler TRA-F121-A/TRA-F122-A

RS485- RS485- RS485- ]
Slave- Slave- Slave- x . +
Knoten Knoten Knoten
Common
Hinweis: Bus -
GND # Common! Bus + Symmetrische

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903

Anderungen vorbehalten

Nur am letzten Teilnehmer an beiden Busenden:
Abschlusswiderstand 120 Q zwischen Bus — und Bus + anschlieBen.

© Vector Controls GmbH, Schweiz
www.vectorcontrols.com

Doppelader

Seite 11-38


http://www.vectorcontrols.com/

A
VECTOR TRA-F12x-A

CONFIGURATION

5 Konfiguration (Parameter)
5.1 Parameter iiber die Benutzeroberfldache einstellen
5.1.1 Passwortgeschiitztes Parametermenii 6ffnen

1. Auf- (A) und Ab-Taste (V) mindestens 3 Sekunden driicken.

2. Die Softwareversion wird angezeigt.

3. Zum Weitergehen ins Passwortmeni Auf- (A), Ab- (V) oder Liiftertaste (1’0) driicken.

4. Code 241 mit der Auf- (A) oder Ab-Taste (V) eingeben.

5. Code mit der Liiftertaste (¢%) bestatigen.

Softwareversion (Beispiel) Passwort Passwort eingegeben Passwort ungiiltig
bc i 001 - - =
Uy U L

1_n r (g r (g Co
T LodE Lodt FRNL

5.1.2 Parameter einstellen
1. Gewiinschten Parameter mit der Auf- (A) oder Ab-Taste (V) wéhlen.

2. Zum Einstellen des Parameterwerts Liiftertaste (0’0) driicken, den Wert mit Auf- (A) oder Ab-Taste (V) &ndern
und mit erneuter Betatigung der Liftertaste (1’4) speichern.

5.1.3 Parametermenii verlassen
Betriebsart- ((')) oder Regelmodus-Taste (J) driicken, um das Parametermentii zu verlassen.
5.1.4 Anzeige groBBer Parameterwerte

Bei Parameterwerten tGber 1000 sind groBe und kleine Ziffern im Parametermeni vertauscht: Die groBen Ziffern zeigen
die Parameternummer, die kleinen Ziffern den Wert.

5.2 Modbus-Einstellungen (nur TRA-F121-A)
5.2.1 Parameternummer, Auflésung und Datenformat

Parameternummer und Modbus-Datenadresse sind identisch. Sie sind in der Spalte Par/Addr als Dezimalzahlen
aufgefiihrt.

Beispiel: POO1 ist Parameter 001 und hat die Modbus-Datenadresse 1.

Alle temperaturbezogenen Parameter werden Uber Modbus in °C lUbertragen. Werte kénnen nur auf der
Benutzeroberflache in °F angezeigt werden. Parameter ohne Multiplikator haben die Auflésung 1. Parameter mit
Multiplikator 10 haben die Auflosung 0.1.

Beispiel: Der Standard-Komfortsollwert (P300) betragt 20.0 °C. Der iber Modbus gelesene Wert ist 200, weil fir P300 der
Multiplikator 10 verwendet wird.

Der Multiplikator gilt nur fir den Modbus-Datenzugriff. Auf der Benutzeroberflache werden die Werte in normaler
Auflésung angezeigt.

Parameter mit Werten unter 0 werden als vorzeichenbehaftete Ganzzahlen libertragen.
5.2,.2 Modbus-Funktionscode
Der Regler unterstitzt die folgenden Modbus-Funktionscodes:

Modbus-Funktionscode Daten

Mehrere Register lesen (0x03) n Register (n x 2 Bytes) ab angeforderter Adresse lesen.
Register schreiben (0x06) 1 Register (2 Bytes) an angeforderter Adresse schreiben.
Mehrere Register schreiben (0x10) n Register (n x 2 Bytes) ab gesendeter Adresse schreiben.

Hinweis: Die Lese-/Schreibberechtigung jedes Parameters steht in der Spalte «R/W». Die meisten Parameter sind les- und
schreibbar («R/W»). Nur-Lese-Parameter sind mit «R» gekennzeichnet.

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 12-38
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5.2.3 Ubersicht Parameter POOX

Jedes Modbus-Slave-Gerat braucht eine eindeutige Gerateadresse (ID) im Netzwerk. Sie wird mit POO1 gesetzt. Alle
weiteren Modbus-Netzwerkeigenschaften werden mit P002, PO03 und P006 eingestellt.

Mit Parameter POO5 wird der Schreibzugriff auf Parameter (iber den Modbus-Master gesperrt (PO05 selbst bleibt immer
schreibbar).

Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W

P0OO1 Modbus-Gerateadresse (ID) Adressbereich: 1...247 1 R/W
0 = 2400 BPS
1 = 4800 BPS
2 = 9600 BPS

P002 Baudrate Modbus RS485 3 = 19200 BPS 4 R/W
4 = 38400 BPS
5 = 57600 BPS

6 = 115200 BPS

0 = keine Paritdt, 2 Stoppbits
1 = gerade Paritat, 1 Stoppbit

P003 Paritat und Stoppbits 2 = ungerade Paritst, 1 Stoppbit 1 R/W
3 = keine Paritat, 1 Stoppbit
P004 Kommunikationsmodus Nicht verwendet (immer 1 = RTU) 1 R
POOS Paramete_ran_derung Uber 0 = Nicht erlaubt (auBer PO05) 1 R/W
Kommunikation zulassen 1 = Erlaubt
PO06  |Modbus-Adresse im PLC-Stil 0 = Kein Offset 0 R/W

1 = PLC-Adressstil (+1 Adressoffset)

5.3 BACnet-Einstellungen (nur TRA-F122-A)

5.3.1 Parameternummer, Auflésung und Datenformat

Parameternummer und BACnet-Objekt-ID sind identisch. Sie sind in der Spalte Par/Addr als Dezimalzahlen aufgefihrt.
Beispiel: PO0O ist Parameter 000 und entspricht dem BACnet-Objekt MV 00.

Alle temperaturbezogenen Parameter werden Uber BACnet in °C oder °F (bertragen, je nach Einstellung des Reglers. Alle
Parameter erscheinen mit ihrem Wert, ohne Multiplikator.

5.3.2 Ubersicht Parameter POOXx

Jedes BACnet-Gerat braucht eine eindeutige Gerateadresse (ID) im Netzwerk. Sie wird mit PO0O1 gesetzt. Alle weiteren
Netzwerkeigenschaften werden mit P002, PO03 und P0O06 eingestellt.

Mit Parameter POO5 wird der Schreibzugriff auf Parameter (iber den Modbus-Master gesperrt (PO05 selbst bleibt immer
schreibbar).

Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard R
Kommunikationsadresse (muss im Netzwerk L
P0O01 eindeutig sein) Adressbereich: 1...127 1 R/W
0 = 9600
1 = 19200
2 = 38400 R/
P002 Baudrate BACnet MS/TP 3 = 57600 2 W
4 = 76800
5 =115200
P003 Highest Master Range: 1..127 127 R/W
P004 Max Info Frames Range: 1..5 1 R/W
P0OO5 I-Am beim Start senden 0 = OFF, 1 = ON 1 R/W
Parameteranderung Gber Kommunikation 0 = Nicht erlaubt (auBer P006)
P006 zulassen 1 = Erlaubt 1 R/W
P0O07 Device Object ID1 (abbccdd) 0-9999 0 R/W
P0O0O8 Device Object ID2 (abbccdd) 0-419 1 R/W

Der Device-Objektname wird automatisch als TRA-F122A-«Device Object ID» gebildet. Der Standardname ist «TRA-
F122A-10000», entsprechend den obigen Standardparametern.

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 13-38
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5.4 Bedienoptionen

5.4.1

Ubersicht Parameter P1xx

Mit den Parametern P100-P102 wird der Anzeigeinhalt festgelegt.

Mit den Parametern P104-P109 kann der Zugriff Gber die Benutzeroberflache eingeschrénkt werden.
Mit P103 kann der Eco-Betrieb deaktiviert werden (Standard: aktiviert).

Mit P110 wird der Reglerzustand nach Netzausfall festgelegt.

TRA-F12x-A
CONFIGURATION

o\

QY

Wenn P102 auf °F steht, werden nur die Werte der Benutzeroberflache in °F angezeigt. Im Parametermeni
bleiben die Werte immer in °C.

Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
. 0 = Raumtemperatur (eingebauter Flihler oder
P100 (Stfgg:rzﬂ;;i?)perat“ranze'ge externer NTC an RT1/2) 0 R/W
9 1 = Sollwert der aktuellen Betriebsart
. . . 0 = Keine Anzeige
P101 Anzeige auf den kleinen Ziffern 1 = AuBentemperatur (iber Modbus/BACnet) 0 R/W
=0
P102 Wahl der Temperatureinheit (1) _ OE 0 R/W
. - 0 = OFF = Eco-Betrieb deaktiviert
P103 Eco-Betrieb aktivieren 1 = ON = Eco-Betrieb aktiviert 1 =0ON R/W
Wechsel der Temperatureinheit per |0 = OFF = Wechsel deaktiviert _
P10% | Taste (langer Druck) 1 = ON = Wechsel aktiviert 1=0N | R/W
P105 Anderung der Temperatursollwerte |0 = OFF = Sollwertdnderung gesperrt 1= 0N R/W
Uber die Benutzeroberflache 1 = ON = Sollwertanderung erlaubt B
0 = OFF = Manuelle Liftersteuerung tber
Manuelle Liftersteuerung Uber die |Benutzeroberflache gesperrt _
P106 Benutzeroberflache 1 = ON = Manuelle Liftersteuerung Uber 1=0ON R/W
Benutzeroberflache erlaubt
Manuelle Steuerung EU?te(‘)ngFe:pZIﬁ?uelle Steuerung Heizen/Kihlen/Nur
P107 Heizen/Klihlen/Nur Lifter Uber die 1=ON=M lle St Heizen/Kihlen/N 1 =0N R/W
Benutzeroberflache = = Manuelle Steuerung Heizen/Kihlen/Nur
Lufter erlaubt
0 = Deaktiviert
. 1 = Tasten gesperrt (5 s Auf- (A) und Ab-Taste
P108 Eigg:igi?ﬁéﬁg;ﬂe ™), da(r\m 5 s Betriebsart- () und Regelmodus- 0 R/W
Taste (—) zum Entsperren. Nach 5 min ohne
Bedienung werden die Tasten wieder gesperrt.)
0 = OFF = Parameter nur Uber Modbus/BACnet
P109 Alle Parameter Uber die anderbar 1 R/
Benutzeroberflache (P001 bis P506) |1 = ON = Parameter Uber die Benutzeroberflache w
anderbar
0 = Schutzbetrieb (AUS) R/
P110 Zustand nach Netzausfall 1 = Komfortbetrieb (EIN) 2 W
2 = Zustand vor dem Netzausfall
0 = Parameter P103-P107 nur fir die
P111 Geltungsbereich der Parameter Benutzeroberflache giiltig 0 R/
P103-P107 1 = Parameter P103-P107 gultig flr w
Benutzeroberflache und Modbus/BACnet
Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 14-38
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5.5 Schnelle System- und Ausgangskonfiguration (anwendungsspezifisch)
Eine Reihe vordefinierter System- und Ausgangsparameter ermdglicht die einfache Wahl einer typischen TRA-Anwendung.

Mit PO0OO kann eine vordefinierte Konfiguration gewahlt werden.
Eine vordefinierte Konfiguration Uberschreibt die betroffenen Parameter P200, P201 und P203 entsprechend.
Wird einer der gesetzten Parameter P200, P201 oder P203 geandert, wird PO00 auf 0 zurlickgesetzt.

Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
Vordefinierte Anwendungskonfiguration . R/
PO00O verwenden Range: 0...19 0 W

5.5.1 Ubersicht Parameter PO00
Folgende vordefinierte Systemkonfigurationen stehen zur Verfliigung:

PO00 Wert | Beschreibung der vordefinierten Systemkonfigurationen (Anwendung)

0 Standard-TRA-Anwendung
1 2-Rohr nur Heizen, Auf/Zu-Ventil, 3-stufiger Lufter
2 2-Rohr nur Kihlen, Auf/Zu-Ventil, 3-stufiger Lufter
3 2-Rohr manuell Heizen oder Kihlen, Auf/Zu-Ventil, 3-stufiger Lifter
4 2-Rohr automatisch Heizen oder Kihlen, Auf/Zu-Ventil, 3-stufiger Liufter, Umschaltfihler an RT1
5 2-Rohr nur Heizen, 3-Punkt-Ventil, 3-stufiger Lifter
6 2-Rohr nur Kihlen, 3-Punkt-Ventil, 3-stufiger Lifter
7 2-Rohr manuell Heizen oder Kihlen, 3-Punkt-Ventil, 3-stufiger Lifter
8 2-Rohr automatisch Heizen oder Kihlen, 3-Punkt-Ventil, 3-stufiger Lifter, Umschaltfiihler an RT1
9 2-Rohr nur Kihlen mit Elektroheizung, Auf/Zu-Ventil, 3-stufiger Lifter
10 4-Rohr manuell Heizen oder Kiihlen, Auf/Zu-Ventil, 3-stufiger Lifter
11 4-Rohr automatisch Heizen oder Kiihlen, 3-stufiger Lifter, RT1 als digitaler Umschalteingang (NO)
12 4-Rohr Heizen und Kihlen, 3-stufiger Lufter
13 FuBbodenheizung, Auf/Zu-Ventil
14 FuBbodenheizung, 3-Punkt-Ventil
15 Klhldecke, 3-Punkt-Ventil
16 Klhldecke, Auf/Zu-Ventil
17 Kihldecke, Auf/Zu-Ventil, Elektroheizung
18 Heiz-/Kihldecke, Auf/Zu-Ventil
19 Heiz-/Klhldecke, 3-Punkt-Ventil

‘/i\ Je nach . . ) . T . . - .

Y, gewlinschter Funktion der TRA-Regelung kann eine zusatzliche Konfiguration nétig sein.

e Eine detaillierte Beschreibung der System- und Ausgangskonfiguration steht in Kapitel 5.6 System- und
Ausgangskonfiguration, Seite 16.

5.5.2 Anwendungsarten: Ausgangsverdrahtung

e Eine Ubersicht der anwendungsspezifischen Ausgangsverdrahtung steht in Kapitel 5.6.3, Seite 18.
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TRA-F12x-A
CONFIGURATION
5.6 System- und Ausgangskonfiguration
5.6.1 Ubersicht Parameter P2xx
Mit den Parametern P200-P203 werden Anwendung und Ventiltyp gewahit.
Mit den Parametern P204-P206 werden die Ventileigenschaften eingestellt.
Mit den Parametern P207-P214 wird die Lifterkonfiguration eingestellt.
Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
0 = Nur Heizen
1 = Nur Kihlen
2 = 2-Rohr manuell Heizen oder Kihlen
3 = 2-Rohr automatische Heiz-
/KlUhlumschaltung
Anwendungsart: 4 = 4-Rohr manuell Heizen oder Kihlen
P200 2-Rohr-System: 0...3 5 = 4-Rohr automatische Heiz- 0 R/W
4-Rohr-System: 4...6 /KUhlumschaltung
6 = 4-Rohr Heizen und Kiihlen
7 = FuBbodenheizungssystem
8 = Kihldecke
9 = Heiz-/Kihldecke
10= 4-Rohr Heiz-/Kihldecke
P201 Elektroheizung aktivieren (1) ; 8EF:Ellzéekl;t_;%r:z%;gadkisﬁlxert 0 = OFF R/W
P202 Lufternachlauf nach Elektroheizung 0...600 sec 60 sec R/W
0 = Auf/Zu-Ventil
P203 Ventiltyp des Heiz-/Kihlsystems 1 = 3-Punkt-Ventil (nur 2-Rohr-Systeme) 0 R/W
2 = 2-Punkt-Ventil (nur 2-Rohr-Systeme)
P204 Laufzeit 3-Punkt-Ventil 20...500 sec 150 sec R/W
P205 Mindest-Einschaltzeit Auf/Zu-Ventil 0...30 min 1 min R/W
P206 Mindest-Ausschaltzeit Auf/Zu-Ventil 0...30 min 1 min R/W
.. 1 = 1 Lifterstufe (nur DO1
P207 Anzahl Lifterstufen 3-3 LUfterstufen( ) 3 R/W
P208 Mindest-Einschaltzeit jeder Liifterstufe 10...600 sec 120 sec R/W
Einschaltschwelle Lifterstufe niedrig
(Ausschaltschwelle 15 % tiefer oder 0 %)
P209 Hinweis: Wird bei Auf/Zu-Ventil (und 0..25 % 10 % R/W
Elektroheizung) ignoriert, siehe Kapitel
5.8 Regeleinstellungen
Schaltpunkt mittlere Lifterstufe
P210 (AusscFl:aItschweIIe 15 % tiefer) 30..75 % 60 % R/W
Schaltpunkt hohe Liifterstufe
P211 (Aussc%altschwelle 15 % tiefer) 80..100% 100 % R/W
. . . 0 = OFF = Lifterimpuls deaktiviert
P212  |Periode Lifterimpuls 5 1500  Poriods iﬁ M roten 0=O0FF | R/W
P213 | Minimale Liifterstufe im Automatikbetrieb |° = -ufter aus 0 R/W
1 = Niedrige Stufe
P214 | Minimale Lifterstufe im Handbetrieb (1) _ kﬁ;tder:gaeu;ufe 1 R/W
1 = Lifterstufe 1
P215 Maximale Lifterstufe im Eco-Betrieb 2 = Lifterstufe 2 3 R/W
3 = Lifterstufe 3
Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 16-38
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5.6.2 Anwendungsarten: Ventilregeldiagramme

TRA-F12x-A
CONFIGURATION

Eine detaillierte Erlduterung der Komfort- und Eco-Sollwerte steht in Kapitel 5.7 Sollwerte, Seite 21.
Eine detaillierte Erlduterung der Auf/Zu- oder 3-Punkt-Ventilregelung steht in Kapitel 5.8 Regeleinstellungen, Seite 23.
Eine detaillierte Erlduterung der automatischen Heiz-/Kihlumschaltung steht in Kapitel 5.9 Temperatur- und

Digitaleingange, Seite 26.

Betroffene Parameter

Parameterbeschreibung

P200 Anwendungsart
Anwendungsart P200 setting Ventilsteuerungsdiagramm (Komfortbetrieb)
A
2-Rohr-System 0 100
Nur Heizen W:
Komfortsoll
0 wert

FuBbodenheizung 7 w TI
2-Roh.|_'-System 1 100
Nur Kihlen
Kihldecke 8 0

w Tl
2-Rohr-System
Manuelles Umschalten Heizen und 2
Kihlen A Benutzer &

100 =]
4-Rohr-System
Manuelles Umschalten Heizen und 4
Kihlen
0

w Tl
Heiz-/Kihldecke 9
2-Rohr-System 3 A NTC/ DI —~-
Auto Heizen oder Kiihlen 100 (&)
4-Rohr-System 5 0
Auto Heizen oder Kiihlen w TI

100
4-Rohr-System 6
Heizen und Kihlen
0
w TI
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5.6.3 Anwendungsarten: Ausgangsverdrahtung
Betroffene Parameterbeschreibung
Parameter
P200 Anwendungsart
P201 Elektroheizung aktivieren
P203 Ventiltyp des Heiz-/Kiihlsystems
System P0O00 vordefinierte Einstellungen P200, P201, |Ausgangsverdrahtung
Einstellungen P203
e 2-Rohr-System 1 = Nur Heizen P200 0,1,20r3 L
o Auf/Zu-Ventil 3-stufiger Lufter P201 0 = OFF
e DO4: Heizen oder Kihlen . ) ‘ : ‘ ‘ :
2 = Nur Kuhlen P203 0 = Auf/Zu-Ventil ‘ N ‘DOl‘DOZ‘DO3‘ DO4 ‘ DO5 ‘
3-stufiger Lifter Low Med High
3 = Manuell Heizen oder Kihlen
3-stufiger Lifter
4 = Automatisch Heizen oder
Kihlen
3-stufiger Lifter
e 2-Rohr-System 5 = Nur Heizen P200 0,1,20r3 L
e 3-Punkt-Ventil 3-stufiger Lifter P201 0 = OFF C U X ( \
e Heizen oder Kiihlen — Nur Kih 1 = 3-punkt-Ventil ‘ . ‘ ‘ .
« DO4 Ventil auf 6 = Nur u en i P203 = 3-Punkt-Venti N DOl Doz DO3 DO4 | DO5
e DOS5 Ventil zu 3-stufiger Lufter Low Med H|gh Open Close
7 = Manuell Heizen oder Kihlen
3-stufiger Lifter
8 = Automatisch Heizen oder
Kihlen 3-stufiger Lifter
e 2-Rohr-System nur 9 = Kihlen mit Elektroheizung P200 1 = Nur Kihlen L
Kihlen m.l.t EIektl.'ohelzung 3-stufiger Lufter P201 1 = ON = Elektroheizung [‘ [‘ [‘ [‘ K‘
e Auf/Zu-Kihlventil
« DO4: Kihlen P203 0 = Auf/Zu-Ventil N DOl D02 DO3 DO4 | DOS
e DO5: Elektroheizung Lo%;l—igh
e 4-Rohr-System 10 = Manuell Heizen oder Kihlen P200 4, 5 oder 6
A - i - i U —
. uf/Zu Ventil ) 3-stufiger Lifter P201 0 = OFF [‘ [‘ [‘ [‘ k‘
e Heizen und/oder Kiihlen X i X
e 11 = Automatisch Heizen oder P203 0 = Auf/Zu-Ventil N DOl D02 D03 DO4 | DO5
e DO4: Kihlen -
DO5: Hei Kthlen Low Med H|gh
* s heizen RT1 als Arbeitskontakt-DI
3-stufiger Lifter
12 = Heizen und Kuihlen
3-stufiger Lifter
e FuBbodenheizung 13 = FuBbodenheizung P200 7 = FuBbodenheizung
e Auf - i = i —
uf/Zu \{entll Auf/Zu-Ventil P201 O = OFF [‘ [‘ [‘ [‘ k‘
e DO4: Heizen .
P203 0 = Auf/Zu-Ventil ‘ N ‘DOl‘DOZ‘DO3‘ DO4 ‘ DO5 ‘
%
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System PO00 vordefinierte Einstellungen P200, P201, |Ausgangsverdrahtung
Einstellungen P203
e FuBbodenheizung / 14 = FuBbodenheizung P200 7, 8 oder 9 L
Kuhldecke 3-Punkt-Ventil ( ; ; ; N

e 3-Punkt-Ventil
e DO4 Ventil auf
e DOS5 Ventil zu

15 = Kihldecke
3-Punkt-Ventil

P201 0 = OFF
P203 1 = 3-Punkt-Ventil

| | | | |
‘ N ‘DOI‘DOZ‘DOB‘ DO4 ‘ DO5 ‘

Open Close

e Kihldecke
e DO4: Kuhlen

16 = Kuhldecke
Auf/Zu-Ventil

P200 8 = Kuhldecke

e DOS5: Elektroheizung
(optional)

17 = Kihldecke
Auf/Zu-Ventil
Elektroheizung

P201 0 oder 1 (optionale
Elektroheizung)

P203 0 = Auf/Zu-Ventil

e Heiz-/Kihldecke
e DO4: Heizen/Kihlen

18 = Heiz-/Kiihldecke
Auf/Zu-Ventil

P200 9 = Heiz-/Kuhldecke

P201 0 = OFF [ \ |
P203 0 = Auf/Zu-Ventil ‘ N ‘DOl‘DOZ‘DO3‘ DO4 ‘ DO5 ‘

!

e

5.6.4 Manuelle vs. automatische Heiz-/Kiihlumschaltung
Bei manueller Heiz-/Kithlwahl kann der Benutzer iber die Regelmodus-Taste 5) und Modbus-Master zwischen Heizen und
Kdhlen umschalten. Kein Eingang (RT1/2) darf die Funktion «Heiz-/Kihlumschaltung» verwenden (P500/P502 = 2).

Damit nur der Modbus-Master den Heiz-/Kihlzustand steuert, muss P107 (Manuelle Steuerung Heizen/Kihlen/Nur Lifter)
auf 0 = AUS gesetzt werden. Der Modbus-Master steuert den Regelmodus (Heizen/Kiihlen/Nur Lifter) Gber die
Laufzeitdaten 1101.

Die automatische Heiz-/Kihlumschaltung erlaubt einem der Eingdnge (RT1/2, RT1 hat Vorrang), als Steuereingang fir die
Umschaltung zu dienen. Siehe Kapitel 5.9 Temperatur- und Digitaleingange, Seite 26. Benutzeroberflache und Modbus-
Master kénnen die Umschaltung in Automatikanwendungen (P200 = 3 oder 5) nicht steuern. Uber die Benutzeroberflache
kann nur auf Nur Lifter gewechselt werden.

5.6.5 3-Punkt-Ventilregelung
Ausgang DO4 gibt den Befehl AUF, Ausgang DO5 den Befehl ZU an das 3-Punkt-Ventil.
Die Standard-Ventillaufzeit betragt 150 Sekunden. Sie ist iber Parameter P204 einstellbar.
Ventilsynchronisation:
¢ Nach dem Einschalten bleibt der Befehl ZU (DO5) fir die doppelte Ventillaufzeit (P204) aktiv.
e Bei einem Regelausgang <5 % bleibt der Befehl ZU (DO5) fir eine weitere Ventillaufzeit aktiv.
e Bei einem Regelausgang >95 % bleibt der Befehl AUF (DO4) fiir eine weitere Ventillaufzeit aktiv.

5.6.6 2-Punkt-Ventilregelung

Ausgang DO4 gibt den Befehl AUF, Ausgang DO5 den Befehl ZU an das 2-Punkt-Hydraulikventil. DO4 bleibt EIN, solange
das Ventil offen sein muss, DO5 bleibt EIN, solange das Ventil geschlossen sein muss. Wegen der sehr kurzen Laufzeit
wird kein Teillastzustand unterstiitzt.

5.6.7 Nachlaufzeit des Liifters bei Elektroheizung

Nach dem Ausschalten der Elektroheizung lauft der Lifter fiir die mit P202 festgelegte Zeit weiter, um eine Uberhitzung
der Elektroheizung zu vermeiden.
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5.6.8 Periodischer Liifterimpuls
Der periodische Lifterimpuls ist in den Standardeinstellungen deaktiviert.

Im Automatikbetrieb wird der Liifter bei Stufe 0 periodisch auf Stufe 1 gesetzt, im Abstand gemaB P212. Danach lauft der
Lufter fir die Mindest-Einschaltzeit der Lifterstufen (P208).

Liufterstufe I_.i.if_ter irp__ .
A
3
) P208 P212 P208
1
0 —

Zeit

5.6.9 FuBbodenheizung mit oder ohne Bodentemperaturbegrenzung

Eine detaillierte Erlauterung der Bodentemperaturbegrenzung steht in Kapitel 5.9 Temperatur- und Digitaleingange, Seite
26.

Die FuBbodenheizung kann mit oder ohne Bodentemperaturbegrenzung konfiguriert werden.

Parametereinstellung... mit Bodentemperaturbegrenzung ohne Bodentemperaturbegrenzung
P200 (Applikation Modus) 7 = FuBbodenheizung 7 = FuBbodenheizung
P500/P502 (Konfiguration Eingang 2 = Heiz-/Kihlumschaltung oder Nicht 2 (0 -1,3-7)
RT1/RT2) Bodenfiihler (NTC oder DI)
P501/P503 (Definition von RT1/ 0 = NTC-Temperaturfihler X
RT2)
P505 (Floor Temperaturgrenzwert) Grenzwert (Default: 30 °C/86 °F) Ignoriert
Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 20-38
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5.7 Sollwerte
5.7.1 Ubersicht Parameter P3xx
Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
Multiplier: 10 20.0 °C
P300 | Komfortsoliwert 10.0...70.0 °C (50.0...158.0 °F) (68.0 °F) | /W
Eco-Sollwert im Heizbetrieb Multiplier: 10 o
P301 Heizsollwert < Kihlsollwert 10.0...25.0 °C 15.0°C R/W
Eco-Sollwert im Kiuhlbetrieb Multiplier: 10 o
P302 Kuhlsollwert > Heizsollwert 20.0...40.0 °C 30.0°C R/W
Multiplier: 10; Integer (signed)
P303 Uberhitzungsschutz-Temperatur 25.0..45.0 °C -0.1 = OFF| R/W
-0.1 = OFF
Multiplier: 10; Integer (signed)
P304 Frostschutz-Temperatur 0.0...16.0 °C 5.0 °C R/W
-0.1 = OFF
. . . Multiplier: 10 o
P305 Untere Sollwertgrenze im Heizbetrieb 10.0..70.0 °C 16.0 °C R/W
. . . Multiplier: 10 o
P306 Obere Sollwertgrenze im Heizbetrieb 10.0..70.0 °C 30.0 °C R/W
. . . Multiplier: 10 o
P307 Untere Sollwertgrenze im Kihlbetrieb 10.0..70.0 °C 14.0 °C R/W
. .. . Multiplier: 10 o
P308 Obere Sollwertgrenze im Kihlbetrieb 10.0..70.0 °C 28.0 °C R/W
5.7.2 Arten der Temperatursollwerte

Es gibt mehrere Sollwerte mit unterschiedlicher Funktion.

Der Standard-Temperatursollwert ist der Komfortsollwert P300. Dieser Sollwert kann direkt an der Benutzeroberflache
geandert werden. Er ist im Komfortbetrieb aktiv.

Im Eco-Betrieb ist der Eco-Sollwert aktiv (Eco-Heizsollwert P301 im Heizbetrieb und Eco-Kihlsollwert P302 im

Kihlbetrieb).

Zum Schutz der Anlage kénnen der Uberhitzurj_gsschutz-SoIIwert P303 und der Frostschutz-Sollwert P304 definiert
werden. In den Standardeinstellungen ist der Uberhitzungsschutz deaktiviert.

Regelausga
ng [%] Heizen Kihlen Legende
A w Komfortsollwert
100 Wecon

WECOC
WFrost
WOverh

0 —

Werost WEcoH W WEcoc Woverh T [ °C]

Hinweis 1: Falls aktiviert, wirken Frostschutz und Uberhitzungsschutz nur im Schutzbetrieb.

Eco-Sollwert Heizen
Eco-Sollwert Kiihlen
Frostschutz

Uberhitzungsschutz

Hinweis 2: Der Komfortsollwert wird weder mit den Eco-Heiz-/KUhIsoIvaerten noch mit den Frost-/Uberhitzungsschutz-
Sollwerten verglichen. Die Eco-Sollwerte werden nicht mit den Frost-/Uberhitzungsschutz-Sollwerten verglichen.

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903
Anderungen vorbehalten

© Vector Controls GmbH, Schweiz
www.vectorcontrols.com

Seite 21-38



VECTOR

TRA-F12x-A
CONFIGURATION
Anwendung Komfortbetrieb Eco-Betrieb
Heizen Kihlen Heizen Kihlen
2-Rohr- A
System 100 100 100 100
Nur heizen,
Nur kihlen, T T T T
Heizen oder 0 0 0 0
kihlen w w WEecoH WEcoc
(P200 =0, 1,
2,3)
4-Rohr- \ I\ A
System 100 100 100 100
Heat or cool
(P200 =4, 5) T - T T
0 0 0 0
W W WEcoH Wecoc
4-Rohr- A A A
System 100 100 100 100
Heizen und
kihlen
T T T T
(P200 = 6) 0 0 0 0
w w Wecon Wecoc

Der Regler erfasst die Raumtemperatur Uber den eingebauten Fihler oder einen externen Temperaturfihler und halt den
Temperatursollwert, indem er Stellbefehle an die Heiz- und/oder Kihleinrichtung ausgibt.
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5.8 Regeleinstellungen
5.8.1 Ubersicht Parameter P4xx
Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
Heizbetrieb
Auf/Zu-Ventil: Schaltdifferenz (XH) Multiplier: 10 o
P400 3-Punkt-Ventil: Proportionalband (XpH) 0.1...10.0 °C 2.0°¢C R/W
Ventiltyp siehe P203
Kiihlbetrieb
Auf/Zu-Ventil: Schaltdifferenz (XC) Multiplier: 10 o
P40l 3-Punkt-Ventil: Proportionalband (XpC) 0.1...10.0 °C 1.0°C R/W
Ventiltyp siehe P203
Nachstellzeit 0 = Integral deaktiviert 300 sec
P402 Hinweis: Bei FuBbodenheizung und Kihldecke |10 ... 1200 sec FuBb.: 60 | R/W
wirkt die Integralwirkung 60-mal langsamer |FuBbodenheizung: 10 ... 1200 min min
Halbe Totzone (im Komfortbetrieb bei Multiplier: 10 o
Pa03 Anwendung Heizen und Kihlen [P200 = 6]) |0.1...5.0 °C 1.0°C R/W

5.8.2 Proportionalregelung (Proportionalband oder Schaltdifferenz)

Die Proportionalregelung berechnet den Ausgang aus der Differenz zwischen Temperatursollwert und gemessener
Raumtemperatur. Das Proportionalband (P-Band) ist die Temperaturdifferenz, die einen Ausgang von 100 % erzeugt.
Beispiel: In einer Heizfolge mit einem Proportionalband von 2.0 °C betragt der Ausgang 100 %, wenn die gemessene
Temperatur 2.0 °C unter dem Sollwert liegt.

Das Proportionalband ist der Kehrwert der proportionalen Verstarkung. Ein kleines Proportionalband ergibt einen schnell
reagierenden Regler, der starker zu Schwingungen neigt. Ein groBes Proportionalband ergibt einen langsamer
reagierenden Regler.

5.8.3 Integralregelung (Nachstellzeit)

Die Nachstellzeit ist die Zeit, die die Integralwirkung allein benétigt, um dieselbe Anderung der StellgréBe zu erzeugen wie
die Proportionalwirkung. Je kirzer die Nachstellzeit, desto starker die Integralkorrektur.
t

1 1
out(t) = m (e(t) + F,f e(1)dr)
0

out(t) = Control Output (heat or cool)
e(t) = setpoint(t) — temperature(t)
Xusc = proportional band or switching dif ferential (heat or cool)
T, = integral time

Die Nachstellzeit kann zwischen 10 und 1200 Sekunden (20 Minuten) eingestellt werden. Der Standardwert betragt 300
Sekunden (5 Minuten).

Fur die Raumtemperaturregelung sollte die Nachstellzeit Gber 120 Sekunden (2 Minuten) liegen, weil die Raumtemperatur
nach einer Anderung der Ventilstellung mehrere Minuten braucht, um zu reagieren.

5.8.4 Auf/Zu-Regelung

Die Diagramme zeigen die Auf/Zu-Regelfolge fiir alle Anwendungen auBer 4-Rohr Heizen und Kiihlen (P200 = 4), die
unten erlautert wird.

Parameter Parameterbeschreibung Giiltige Werte fiir das Diagramm
P200 Anwendungsart Nicht 6 (0 -5, 7 - 8)
P201 Elektroheizung aktivieren Oor1l
P203 Ventiltyp 0 (= Auf/Zu-Ventil)
DOS5 oder DO4
A
Heizen mode Kihlen mode
ON ON
Legende
Xu Schaltdifferenz Heizen
A ' ' A Xc Schaltdifferenz Kiihlen
W Sollwert
OFF W _ OFF W o
B XH o T[ °C] XC T[e°C]
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5.8.5 Auf/Zu-Regelung fiir 4-Rohr-Anwendung Heizen und Kiihlen
Parameter Parameterbeschreibung Giiltige Werte fiir das Diagramm
P200 Anwendungsart 6 (= 4-Rohr Heizen und Kiihlen)
P201 Elektroheizung aktivieren 0
P203 Ventiltyp 0 (= Auf/Zu-Ventil)
DO4/D0O5
“ Legende
- Xpz —— Xpz - w Sollwert
ON XH Schaltdifferenz Heizen
Xc Schaltdifferenz Kiihlen
Xpz Halbe Totzone zwischen Sollwert
und Ventil-Aus
A Y A
OFF w o
XH X T[°C]

— —

G

Folgende Bedingung muss erfiillt sein: ~Xp +% Xc<2xXpy

5.8.6 3-Punkt-Regelung
Parameter Parameterbeschreibung Giiltige Werte fiir das Diagramm
P200 Anwendungsart 0-3,7-8
P201 Elektroheizung aktivieren 0
P203 Ventiltyp

1 (= 3-Punkt-Ventil)

Regelausgan
g [%]

A

100

Heizen mode

T[°C]

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903
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Regelausgan
g [%]

100

Kihlen mode

Legende

XpH Proportionalband Heizen
Xpc Proportionalband Kihlen
w Sollwert

I

"
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5.8.7 Liifterregelung im Automatikbetrieb (Auf/Zu-Regelung)

Lufter
stufe
Heizen mode Kihlen mode
\ 4 Y
A | 2| ! A
|
| 1
A Y LY 14
A YIAY
- Legende
| R
B XfanH Lol Xfan& W Sollwert
- o I L Xu Schaltdifferenz Heizen
: : : : Xc Schaltdifferenz Kihlen
: :X : : XranH Schaltdifferenz Lifter Heizen
i 17°G i Xfanc Schaltdifferenz Lufter Kiihlen
I
DO4/DOS (Ventil oder : :XH: :
: | | |
| |
ON .
A YIAY
OFF I I I I T
w
Note:

e Der Lifter ist nur aus, wenn das Ventil (oder die Elektroheizung) aus ist.
. Dieses Diagramm zeigt die Liftersteuerung fiir 2-Rohr- und 4-Rohr-Anwendungen Heizen oder Kihlen (P200 = 0

bis 5).

TRA-F12x-A

CONFIGURATION

Far die 4-Rohr-Anwendung Heizen und Kuhlen (P200 = 6) ist die Totzone zwischen Heiz- und Kuihlschaltpunkt
nicht dargestellt.
e Dieses Diagramm geht davon aus, dass P213 (Minimale Lufterstufe im Automatikbetrieb) auf 0 = Lifter aus steht
(Standard).

Lifterstufe 1 ist mit dem Auf/Zu-Ventil (oder der Elektroheizung) gekoppelt. Schaltet das Ventil (oder die Elektroheizung)
fur Heizen/Kihlen EIN, wird Lifterstufe 1 eingeschaltet. Schaltet das Ventil (oder die Elektroheizung) AUS, wird der Lifter
ausgeschaltet (falls P213 minimale Lifterstufe im Automatikbetrieb = 0).

Xu / Xc [ °C] 0.5 1.0 1.5 2.0 2.5 3.0 3.5 4.0 4.5
XfanH / Xfanc [ OC] 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Fir die Gbrigen XH / XC gilt: XfanH = XH x 2 + 1 und XfanC=XC x 2 + 1
5.8.8 Liifterregelung im Automatikbetrieb (3-Punkt-Regelung)
Liufters
tufe
Heizen mode A Kuhlen mode Legende
XpH Proportionalband Heizen
3 Xpc Proportionalband Kiihlen
A 4 5 4 i w Sollwert
A Y 1 A
1 4
- XoH W X T
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5.9 Temperatur- und Digitaleingédnge

5.9.1

Ubersicht Parameter P5xx

Mit den Parametern P500-P503 werden Typ und Funktion der Eingange RT1 und RT2 festgelegt.

TRA-F12x-A
CONFIGURATION

Mit den Parametern P504-P505 wird die Schwelle der automatischen Heiz-/Kihlumschaltung festgelegt.

Mit Parameter P506 wird die Kalibrierung des eingebauten Temperaturfiihlers (Temperaturoffset) eingestellt.

Ist RT1/2 auf 0 = NTC gesetzt und wird eine Unterbrechung oder ein Kurzschluss erkannt, wird der Fehler Err3 erzeugt.

Par/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
0 = Nicht zugewiesen
1 = RegelgroBe statt eingebautem Temperaturfihler
(NTC)
2 = Heiz-/Kiuhlumschaltung oder Bodenfihler (NTC oder
DI)
P500 Konfiguration Eingang RT1 3 = Anwesenheitssensor - Komfort / Eco (DI) 0 R/W
4 = Anwesenheitssensor - Komfort / Schutz (DI)
5 = Turkontakt (DI, zusammen mit Anwesenheitssensor
an RT2)
6 = Uberhitzungsfiihler Elektroheizung (DI)
7 = Taupunktfihler (DI)
0 = NTC-Temperaturfihler
P501 Definition von RT1 1 = Arbeitskontakt (DI) 0 = NTC R/W
2 = Ruhekontakt (DI)
0 = Nicht zugewiesen
1 = RegelgroBe statt eingebautem Temperaturfihler
(NTC)
2 = Heiz-/Kihlumschaltung oder Bodenfuhler (NTC oder
. N DI)
P502 Konfiguration Eingang RT2 3 = Anwesenheitssensor - Komfort / Eco (DI) 0 R/W
4 = Anwesenheitssensor - Komfort / Schutz (DI)
5 = Nicht verwendet
6 = Uberhitzungsfiihler Elektroheizung (DI)
7 = Taupunktfihler (DI)
0 = NTC-Temperaturfihler
P503 Definition von RT2 1 = Arbeitskontakt (DI) 1 =NO R/W
2 = Ruhekontakt (DI)
Schwelle automatische Heiz- | Multiplier: 10 o
P504 /Kuhlumschaltung Kuhlen 5.0...20.0 °C 15.0°C R/W
2-/4-Rohr-System: Schwelle
automatische Heiz- Multiolier: 10
P505 /Kihlumschaltung Heizen 20 0p40 0 oC 30.0 °C R/W
FuBbodenheizungssystem: e
Bodentemperaturbegrenzung
Kalibrierung eingebauter Multiplier: 10; Integer (signed) o
P506 | Temperaturfihler -3.0..4+3.0 °C 0.0°C | R/W
0 = Lifterstufe 1, Alarm im Schutzbetrieb inaktiv
1 = Lifterstufe 1, Alarm im Schutzbetrieb aktiv
P507 Taupunktmodus 2 = Lifterstufe 2, Kihlung aktiv (als Entfeuchter), Alarm 0 RIW
im Schutzbetrieb aktiv
5.9.2 P500/502: 2 = Heiz-/Kiihlumschaltung oder Bodenfiihler (NTC oder DI)

Heiz/Kiihlumschaltung (NTC oder DI)
P200 (Anwendungsart) muss auf 3 oder 5 stehen. Sonst tritt ein Fehler auf (Err4).

Wenn P501/P503 = 0 = NTC-Temperaturfihler, wechselt der Regelmodus in den Kihlbetrieb, sobald die Temperatur an
RT1/2 unter P504 liegt. Der Regelmodus wechselt in den Heizbetrieb, sobald die Temperatur an RT1/2 (ber P505 liegt.

Sind RT1 und RT2 nicht als Heiz-/Kiihlumschaltung definiert, wechselt der Regelmodus auf Nur Lifter. Hat der als NTC
definierte Umschaltfiihler Kurzschluss oder Unterbrechung, wechselt der Regelmodus ebenfalls auf Nur Lifter.
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FuBboden Temperatur Sensor (NTC)

P200 (Anwendungsart) muss auf 7 (FuBbodenheizung) stehen und der zugehérige P501/P503 = 0 = NTC. Sonst tritt ein
Fehler auf (Err4).

Uberschreitet der Bodenfiihler die Bodentemperaturgrenze (P505), wird das Heizventil geschlossen, bis die
Bodentemperatur 2 °C unter der Grenze liegt.

5.9.3 P500/502: 3/4 = Anwesenheitssensor

Anwesenheitssensoren wechseln die Betriebsart zwischen Komfort/Eco oder Komfort/Schutz. Die Funktion eignet sich
zusammen mit Schlisselkartenschaltern in Hotels oder Bewegungsmeldern in Bliros. Steuern Anwesenheitssensoren
Schutz- und Eco-Betrieb, hat der Schutzbetrieb Vorrang.

Ist ein Anwesenheitssensor konfiguriert, kann die Betriebsart manuell tber Modbus oder die Betriebstaste auf Eco oder
Schutz gesetzt werden. Meldet der Anwesenheitssensor Schutzbetrieb, lasst sich die Betriebsart nicht andern.

5.9.4 P500: 5 = Tiirkontakt (DI) und P502: 3 oder 4 = Anwesenheitssensor (DI)
Sobald P500 auf 5 = Tirkontakt und P502 auf 3 oder 4 = Anwesenheitssensor steht, ist das Gerat als «tlickensichere

Anwesenheitserkennung» konfiguriert. Steht P502 auf einem anderen Wert als 3 oder 4, erscheint ein Fehler (Err4 und
P502).

Ein Schllsselschalter kann durch Turkontakt und Bewegungsmelder ersetzt werden. Der Raum geht 60 Sekunden nach
Offnen und wieder SchlieBen der Tire in den Eco-Betrieb (P502 = 3) oder Schutzbetrieb (P502 = 4), wenn danach keine
Bewegung im Raum erkannt wird (RT2 wird 30 Sekunden nach dem SchlieBen der Tlre ausgewertet).

Bei Bewegung im Raum oder geéffneter Tilre geht der Raum wieder in den Komfortbetrieb und bleibt dort, bis die Tlre
erneut gedffnet und geschlossen wird.

Die Bewegungsmelder sollten in jedem Raum so platziert werden, dass eine anwesende Person erkannt wird. Die
Nachlaufzeit des Melderausgangs unter 30 Sekunden halten.

Betrieb . ) i(omfortbetrie
Modus Komfortbetrieb i Eco- / Schutzbetrieb ! b

60 sec i i

Fur RT1 i ;

< 30 sec :

Tiire offen — -
Tire zu -
Fur RT2 Zeit
Bewegung detektiert

Keine Bewegung —

5.9.5 P500/501: 6 = Elektroheizung Uberhitzungssensor

Dieser Fiihler verhindert eine Uberhitzung der Elektroheizung. Ein Uberhitzungsfiihler mit Digitalausgang (Offner) wird an
RT1/2 angeschlossen. Bei Uberhitzungsalarm wird die Elektroheizung sofort abgeschaltet. Der Lifter |&uft auf Stufe 1
weiter, ALA4 wird angezeigt. Nach Quittieren des Alarms und Ablauf der Liifternachlaufzeit kehrt der Regler in den
Normalbetrieb zurtick.

5.9.6 P500/502: 7 = Taupunktsensor

Taupunktfihler dienen in Kihlanwendungen (Kuhldecke usw.) der Vermeidung von Kondensat. Ein Taupunktfiihler mit
Digitalausgang (Offner) wird an RT1/2 angeschlossen. Bei Kondensationalarm wird das Kihlventil geschlossen und der
Kihlregelausgang auf 0 gesetzt (D1301). Im Kihlbetrieb wird die Lifterstufe bei Kondensationalarm auf 1 gesetzt.

5.9.7 P507 Taupunktmodus

Das Verhalten bei Taupunktalarm wird mit P507 eingestellt. P507 bestimmt Lufterstufe, Kihlaktivierung und die Wirkung
im Schutzbetrieb.

Konfiguration von P507 Liifterstufe Kiihlung aktiv Schutzbetrieb
0 1 Nein Nein
1 1 Nein Ja
2 2 Ja Ja
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5.9.8

P500/502 Digitaleingangszuordnung

TRA-F12x-A

CONFIGURATION

Ist P501/P503 im Digitaleingangsmodus, gilt folgende Zuordnung fir offenen und geschlossenen Kontakt:

Konfiguration RT1/2 (P500/P502) Definition RT1/2 (P501/P503) Kontakt offen Kontakt
geschlossen

o 1 = Arbeitskontakt (DI) Heizen Kihlen

2 = Heizklhlumschalter (NTC or DI) 2 = Ruhekontakt (DI) Kihlen Heizen

3 = Anwesenheitssensor - Komfort / 1 = Arbeitskontakt (DI) Eco Komfort

Eco (DI) 2 = Ruhekontakt (DI) Komfort Eco

4 = Anwesenheitssensor — Komfort / 1 = Arbeitskontakt (DI) Schutz Komfort

Schutz (DI) 2 = Ruhekontakt (DI) Komfort Schutz

5 = Tirkontakt (DI, zusammen mit 1 = Arbeitskontakt (DI) Tlre geschlossen Tire offen

Anwesenheitssensor am anderen 2 = Ruhekontakt (DI) Tiire offen Tiire geschlossen

Eingang)

6 = Uberhitzungsalarm Elektroheizung 1 = Arbeitskontakt (DI) Kein Alarm Uberhitzungsalarm

(DI) 2 = Ruhekontakt (DI) Uberhitzungsalarm Kein Alarm

7 = Taupunktfahler (DI) 1 = Arbeitskontakt (DI) Kein Alarm Taupfmkt Alarm

2 = Ruhekontakt (DI) Taupunkt Alarm Kein Alarm

5.10 Standardeinstellungen laden und speichern

5.10.1 Uber die Benutzeroberfliche

Auf- und Ab-Taste mindestens 3 Sekunden driicken, um die passwortgeschitzten Standardeinstellungen zu 6ffnen.

Standardeinstellungen mit CODE 245 6ffnen. Zwischen Standardkonﬂguration TRA-F12x-A «dEF» und OEM «OE» wahlen.
Navigation mit Auf (A), Ab (V), Enter (¢%) und Zuriick-Tasten (®, ).

Nach einem Lade- oder Speichervorgang zeigen die kleinen Ziffern «Good», und das Menl der Standardeinstellungen wird

geschlossen.

GroBe Ziffern | Kleine Aktion mit Enter-Taste (¢%)

Ziffern
dEF no Keine Aktion

LOAd Standardkonfiguration TRA-F12x-A laden (wie in diesem Handbuch beschrieben)
OE no Keine Aktion

LOAd OEM-Standardkonfiguration laden

SAVE OEM-Standardkonfiguration speichern

5.10.2 Uber Modbus

Uber Modbus kénnen die Standardeinstellungen durch Schreiben von 2 Registern (Funktionscode 0x10 Mehrere Register
schreiben) auf Datenadresse 37 aufgerufen werden. Nach einem Lade- oder Speicherbefehl iber Modbus zeigen die
kleinen Ziffern «Good» und die groBen Ziffern «CPy». Diese Funktion ist bei BACnet-Reglern nicht verfligbar.

Addr Beschreibung Anzahl Datentyp R/W
) . 0 = Standardkonfiguration TRA-F12x-A
37 Typ der Standardkonfiguration 1 = OEM-Standardkonfiguration W
2 Register 0 = Keine Aktion
(Funktionscode 1 = Konfiguration laden wie mit Adresse 37
3g  |Aktion fir 0x10: mehrere definiert W
Standardkonfiguration Register schreiben) |2 = Aktuelle Konfiguration als OEM-Standard
speichern
(nur gliltig, wenn Adresse 37 = 1)
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6 Modbus-Laufzeitdaten

6.1 Modbus-Funktionscodes

Der Regler unterstitzt folgende Modbus-Funktionscodes:

Modbus-Funktionscode Daten

TRA-F12x-A

RUNTIME DATA

Mehrere Register lesen (0x03)

n Register (n x 2 Bytes) ab angeforderter Adresse lesen.

Register schreiben (0x06)

1 Register (2 Bytes) an angeforderter Adresse schreiben.

Mehrere Register schreiben (0x10)

n Register (n x 2 Bytes) ab gesendeter Adresse schreiben.

Hinweis: Die Lese-/Schreibberechtigung jedes Datenelements steht in der Spalte «R/W». Die meisten Daten sind les- und
schreibbar («R/W»). Nur-Lese-Daten sind mit «<R» gekennzeichnet.

6.2 Auflosung und Datenformat

Alle temperaturbezogenen Daten werden fiir Modbus in °C angegeben. Nur auf der Benutzeroberflache kénnen Werte in °F

angezeigt werden.

Daten ohne Multiplikator haben die Auflésung 1. Daten mit Multiplikator 10 haben die Auflésung 0.1.

Beispiel: Der Standardwert des Komfortsollwerts (P300) betragt 20.0 °C, der Gber Modbus gelesene Wert ist 200

(Multiplikator 10 fur P300).

Daten mit Werten unter O werden als vorzeichenbehaftete Ganzzahlen Ubertragen.

6.3 Adresstabelle der Regler-Laufzeitdaten

Daten/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
1000 Vector-Produktserieninformation |27 = TRA-F121-A 27 R
1001 Produkttypinformation 0 = Standardversion 0 R
1002 Softwareversion des Reglers n = Version n - R
1003 Softwarerevision des Reglers n = Revision n - R
0 = kein Alarm

1004 Alarm 1= Taupu_nktalarm von RT1/2 (P500/502 = 7) 0 R
2 = Uberhitzungsschutzalarm
3 = Frostschutzalarm
0 = Kein Fehler
1 = Fehler eingebauter Temperaturfihler
2 = Fehler Temperaturfihler RT1/RT2

1005 Error 3= Digitaleingapng ist nicht ON/O/FF 0 R
4 = Konfigurationsfehler
5 = Zeitfehler (Zeit nicht gesetzt)
0 = Komfort

1100 Betriebsart 1 = Eco 0 R/W
2 = Schutz
0 = Heizen

1101 Regelmodus 1 = Kihlen 0 R/W
2 = Nur Lifter
0 = Lifter aus

. 1 = Lifter niedri

1102 Lufterstufenwert 2 = Liifter mittelg 1 R/W
3 = Lifter hoch
0 = Automatik

1103 | Liftermodus die Lufteratute vom Modbus-Master geandert 0| RW
wird)

1200 Egﬁlzrt)emperat“r (eingebauter T/IzLé)I.tg?.l.lgz)'.ol glcl(ritte.%i(;éggs)d ) - R
-100.0 (= 0xFC18) = Fuhler defekt
Multiplier: 10; Integer (signed)

1201 Externe Temperatur RT1 -20.0...80.0 °C (-4.0...176 °F) - R
-100.0 (= 0xFC18) = keine (Digitaleingang)
Multiplier: 10; Integer (signed)

1202 Externe Temperatur RT2 -20.0...80.0 °C (-4.0...176 °F) - R
-100.0 (= 0xFC18) = keine (Digitaleingang)
Multiplier: 10; Integer (signed)
-20.0...60.0 °C

1203 AuBentemperatur Modbus -100.0 (= 0xFC18) = noch keine giiltige - R/W
Temperatur empfangen

Doc: 70-01-0792C, V1.8, 20260903 © Vector Controls GmbH, Schweiz Seite 29-38

Anderungen vorbehalten

www.vectorcontrols.com



VECTOR

TRA-F12x-A
RUNTIME DATA
Daten/Addr | Beschreibung Datentyp / Wert Standard | R/W
0 = OFF
1204 Digitaleingang RT1 1 =0N - R
-1 = keine (Temperatureingang)
0 = OFF
1205 Digitaleingang RT2 1 =0N - R
-1 = keine (Temperatureingang)
1300 Heizregelausgang 0...100 % - R
1301 Kuhlregelausgang 0..100 % - R
0 = OFF
1302 Ausgangszustand DO1 1 = ON - R
0 = OFF
1303 Ausgangszustand DO2 1 = ON - R
1304 Ausgangszustand DO3 0 = OFF - R
1 =0N
0 = OFF
1305 Ausgangszustand DO4 1 = ON - R
0 = OFF
1306 Ausgangszustand DO5 1 = ON - R
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7 BACnet

TRA-F12x-A

ZUSATZLICHE INFORMATIONEN

7.1 MS/TP-Kommunikationsspezifikationen

7.1.1 Merkmale

. BACnet-MS/TP-Kommunikation Uber RS485

e  Gerateprofil B-ASC

e Unterstltzt bis zu 5 Change-of-Value-(COV-)Abonnements
¢  Kommunikation als Slave
. Unterstltzt bis zu 128 Teilnehmer in einem Netzwerk
e Galvanisch getrennte Busanschaltung
e Baudraten: 9600 / 19200 / 38400 / 57600 / 76800 / 115200

7.1.2 PICS: Protocol Implementation Conformance Statement

Herstellername: Vector Controls
Produktname: Serie TRA-F122-A

TRA-Produktbeschreibung: Die TRA-Raumthermostate flir Geblasekonvektoren sind flir Geblasekonvektor-Anwendungen
ausgelegt und kdénnen Geblasekonvektor-Gerate in einem BACnet-MS/TP-Netzwerk steuern.

7.1.3 Unterstiitzte BACnet® Interoperability Building Blocks (BIBB)

Die BACnet®-Schnittstelle entspricht dem Gerateprofil B-ASC (BACnet® Application Specific Controller).
Die folgenden BACnet® Interoperability Building Blocks (BIBB) werden unterstutzt.

BIBB Typ Name
DS-RP-B Datenaustausch Read Property - B
DS-RPM-B Datenaustausch Read Property Multiple - B
DS-WP-B Datenaustausch Write Property - B
DS-COV-B Datenaustausch Change of Value - B
DM-DCC-B Gerateverwaltung Device Communication Control - B
DM-DDB-B Gerateverwaltung Dynamic Device Binding - B
DM-DOB-B Gerateverwaltung Dynamic Object Binding - B
DM-RD-B Gerateverwaltung Reinitialize Device - B

7.1.4 Unterstiitzte BACnet®-Standarddienste

- ReadProperty

- ReadPropertyMultiple

- WriteProperty

- ChangeOfValue (max. 5 COV-Abonnements)
- DeviceCommunicationControl. Erfordert das Passwort «VectorControl» (GroB-/Kleinschreibung beachten, ohne

Anflihrungszeichen).
- I-Am

- ReinitializeDevice («cold» oder «warm»). Erfordert das Passwort «VectorControl» (GroB-/Kleinschreibung beachten,

ohne Anfiihrungszeichen).

7.1.5 Unterstiitzte Standard-Objekttypen

- Device

- Analog Input

- Analog Value

- Binary Value

- Multi-state Value
- Network Port
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7.2 Eigenschaften der unterstiitzten BACnet-Objekte

TRA-F12x-A
ZUSATZLICHE INFORMATIONEN

7.2.1 Device-Objekt
Eigenschaft Beschreibung Format R/W
APDU Zeitout Zeit zwischen Wiederholungen in Millisekunden. Dieses Gerat unterstitzt Integer R
keine Wiederholungen, der Wert liest sich daher immer als «0».
App Software Version Firmware-Version des Controllers (durch Firmware zusammengesetzt) String R
VXXrY (“X” = version, “Y” = revision)
Database Revision Erhoht sich, wenn sich Einstellungen &ndern Integer R
Daylight Savings Status Sommerzeitstatus des Host-Reglers Boolean R
Beschreibung Beschreibung des Reglers oder des Standorts String R
Device Address Binding Adressbindungen List R
Firmware Revision BACnet-Firmwarerevision String R
Max APDU Length Accepted Die von diesem Gerat unterstiitzte maximale APDU-Lange betragt 208. Integer R
Max Info Frames Gibt an, wie viele Informationsrahmen der Knoten senden darf, bevor er Integer R
den Token weitergeben muss. (Im Network Port schreibbar)
Max Master Nummer des héchstadressierten Knotens: 1-127 (Im Network Port Integer R
schreibbar)
Model Name Produktname des Controllers String R
+TRA-F122-A" (durch Firmware zusammengesetzt)
Number of APDU Retries Anzahl Wiederholungen. Dieses Gerat unterstitzt keine Wiederholungen, Integer R
der Wert liest sich daher immer als «0».
Object Identifier Device-Objektkennung aus PAR007/008 Integer R/W
Object Name Geratename String R
Object Type Der Wert ist fir das Device-Objekt immer «8: Object Device» List R
Protocol Objects Supported Aufzahlung der unterstitzten Objekttypen List R
Protocol Revision BACnet-Protokollrevisionsnummer Integer R
Protocol Services Supported Aufzahlung der unterstitzten Dienste List R
Protocol Version BACnet-Protokollversionsnummer Integer R
Segmentation Supported Dieses Gerat unterstitzt keine Segmentierung, der Wert liest sich daher List R
immer als «xNO SEGMENTATION (3)».
System Status Aktueller physikalischer und logischer Status; liest sich immer als List R
«OPERATIONAL>.
Vendor Identifier 561 Integer R
Vendor Name Vector Controls GmbH String R
7.2.2 Analog-Input-Objekt (AI)
Eigenschaft Description / Property description Format R/W
Object Identifier Al number Integer R
Object Name Name des Eingangs String R
Present Value Aktueller Eingangswert Floating Point R
Status Flags In Alarm, Fault, Overridden, Out Of Service List R
Event State Immer NORMAL List R
Reliability NO FAULT DETECTED, NO SENSOR, OVER RANGE, UNDER RANGE, UNRELIABLE List R
OTHER
Out Of Service Schreiben auf die Eigenschaft Out Of Service wird nicht unterstiitzt Boolean R
Units Beschreibt die verwendeten Einheiten List R
COV Increment Minimale Anderung des Present Value, die eine COV-Meldung auslést. Floating point R/W
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TRA-F12x-A
ZUSATZLICHE INFORMATIONEN

7.2.3 Analog-Value-Objekt (AV)
Eigenschaft Description / Property description Format R/W
Object Identifier AV number Integer R
Object Name Name des Werts String R
Present Value Aktueller Eingangswert Floating Point R/W
Status Flags In Alarm, Fault, Overridden, Out Of Service List R
Event State Immer NORMAL List R
Out Of Service Schreiben auf die Eigenschaft Out Of Service wird nicht unterstitzt List R
Units Beschreibt die verwendeten Einheiten. Grad Celsius oder Fahrenheit wird Gber MV02 List R
gesetzt.
COV Increment Minimale Anderung des Present Value, die eine COV-Meldung auslést. Floating point R/W
7.2.4 Binary-Value-Objekt (BV)
Eigenschaft Description / Property description Format R/W
Object Identifier BV number Integer R
Object Name Name des Eingangs String R
Present Value Aktueller Objektwert Boolean R/W
0 = AUS / Deaktiviert / Inaktiv 0/1
1 = EIN / Aktiviert / Aktiv
Status Flags In Alarm, Fault, Overridden, Out Of Service List R
Event State Immer NORMAL List R
Out Of Service Schreiben auf die Eigenschaft Out Of Service wird nicht unterstitzt List R
7.2.5 Multi-State-Value-Objekt (MV)
Eigenschaft Description / Property description Format R/W
Object Identifier MV number Integer R
Object Name Name des Eingangs String R
Present Value Aktueller Objektwert Integer R/W
Status Flags In Alarm, Fault, Overridden, Out Of Service List R
Event State Immer NORMAL List R
Out Of Service Schreiben auf die Eigenschaft Out Of Service wird nicht unterstiitzt List R
Number Of States Anzahl Zusténde dieses Objekts Integer R

Hinweis: Alle als Multi-State-Value-Objekte dargestellten Parameter haben den Offset 1. Der Parameterwert entspricht MSVxx Present

Value - 1.
7.2.6 Network-Port-Objekt
Eigenschaft Description / Property description Format R/W
Object Identifier Network-Port-Nummer Integer R
Object Name Network-Port-Name String R
Status Flags In Alarm, Fault, Overridden, Out Of Service List R
Out Of Service Schreiben auf die Eigenschaft Out Of Service wird nicht unterstitzt List R
APDU length Maximale BACnet-APDU-Ldange Integer R
Changes pending Flag Changes Pending fiir Parameterdnderungen im Network-Port-Objekt Boolean 0/1 R
Link speed Baudrate der MS/TP-Kommunikation Integer R/W
Mac Address MAC-Adresse in diesem Netzwerk Octet string R/W
Max Info Frames Maximale Info-Frames der MS/TP-Kommunikation vor Token-Weitergabe Integer R/W
Max Master Maximale Master-Instanz fir MS/TP-Kommunikation (0 bis 127) Integer R/W
Network number Netzwerknummer dieses Geréts. 0 bedeutet, dass die Netzwerknummer nicht Integer R
ermittelt werden kann.

Network number Aktuelle Qualitat der Eigenschaft Network Number List R
quality

Network type Verwendeter Netzwerktyp List R
Protocol level Angabe des verwendeten Protokolls Integer R
Reliability Angabe, ob der angeschlossene Port zuverldssig ist List R

Hinweis: Wird eine der obigen schreibbaren Eigenschaften gedndert, wird das Flag Changes Pending gesetzt. Zur Aktivierung muss der
Client einen ReinitializeDevice-Dienst mit «<ACTIVATE_CHANGES» oder «WARMSTART>» ausldsen.
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7.3 Verfiigbare Objekte

TRA-F12x-A
ZUSATZLICHE INFORMATIONEN

7.3.1 Systemeinstellungen
Par.-Nr. Objekt Name Beschreibung R/W
0 MV 00 AppSelect Anwendungswahl R/W
1 = Standard-TRA-Anwendung, 2 = 2-Rohr nur Heizen, ..., 20 = Heiz-/Kihldecke
BV 05 BootIAm I-Am beim Start senden R/W
BV 06 AllowChange Parameteranderung tber BACnet zulassen R/W
7.3.2 Bedienoptionen
Par.-Nr. Objekt Name Beschreibung R/W
100 MV100 BigDigits Anzeige auf den groBen Ziffern R/W
1 = Raumtemperatur, 2 = aktueller Sollwert
101 MV101 SmallDigits Anzeige auf den kleinen Ziffern R/W
1 = keine Anzeige, 2 = AuBentemperatur Uber BACnet
102 MV102 Unit Wahl der Temperatureinheit: 1 = °C, 2 = °F R/W
103 BV103 EnEco Eco-Betrieb aktivieren R/W
104 BV104 EnUnitChange Wechsel der Temperatureinheit aktivieren R/W
105 BV105 EnSetPoint Sollwerténderung uber die Benutzeroberflache R/W
106 BV106 EnManFan Manuelle Luftersteuerung lber die Benutzeroberflache R/W
107 BV107 EnHCF Manuelle Steuerung Heizen/Kihlen/Lifter Gber die Benutzeroberflache R/W
108 MV108 KeyLock Wahl der Tastensperre R/W
1 = deaktiviert, 2 = Tasten gesperrt - mit Tasten aktivierbar, 3 = Tasten gesperrt
via BACnet
109 MV109 ParChangeEn Alle Parameter Uber die Benutzeroberflache: 1 = deaktiviert, 2 = aktiviert R/W
110 MV110 StatePF Zustand nach Netzausfall R/W
1 = Schutzbetrieb (AUS), 2 = Komfortbetrieb (EIN), 3 = Zustand vor Netzausfall
111 MV111 EnParamScope | Geltungsbereich der Parameter P103-P1071 = nur fiir Benutzeroberfléche, 2 = fiir R/W
Benutzeroberflache und BACnet
7.3.3 System- und Ausgangskonfiguration
Par.-Nr. Objekt Name Beschreibung R/W
200 MV200 AppModus Wahl der Anwendungsart; R/W
1 = nur Heizen, 2 = nur Kihlen, ..., 10 = Heiz-/Kihldecke
201 MV201 ElectricHeater | Elektroheizung aktivieren, 1 = AUS, 2 = EIN R/W
202 AV202 ElHeatTrail Lufternachlauf nach Elektroheizung R/W
203 MV203 ValveType Ventiltyp Heiz-/Kihlsystem R/W
1 = Auf/Zu-Ventil, 2 = 3-Punkt-Ventil, 3 = 2-Punkt-Ventil
204 AV204 ValveRT Laufzeit 3-Punkt-Ventil R/W
205 AV205 MinOnTValve Mindest-Einschaltzeit Auf/Zu-Ventil R/W
206 AV206 MinOffTValve Mindest-Ausschaltzeit Auf/Zu-Ventil R/W
207 MV207 NrFanSpeeds Anzahl Lifterstufen R/W
1 = 1 Lifterstufe, 3 = 3 Lifterstufen
208 AV208 MinOnTFan Mindest-Einschaltzeit jeder Lifterstufe R/W
209 AV209 LFanSw Einschaltschwelle Lifter niedrig R/W
210 AV210 MFanSw Einschaltschwelle Lifter mittel R/W
211 AV211 HFanSw Einschaltschwelle Lifter hoch R/W
212 AV212 FanKick Periode Lufterimpuls R/W
213 MV213 MinFanAuto Minimaler Lufter im Automatikbetrieb, 1 = Lifter aus, 2 = niedrige Stufe R/W
214 MV214 MinFanMan Minimaler Lufter im Handbetrieb, 1 = Lifter aus, 2 = niedrige Stufe R/W
215 MV215 MaxFanEco Maximale Lufterstufe im Eco-Betrieb, R/W
1 = Lufterstufe 1, 2 = Liufterstufe 2, 3 = Lufterstufe 3
7.3.4 Sollwerte
Par.-Nr. Objekt Name Beschreibung R/W
300 AV300 ComfortSP Komfortsollwert R/W
301 AV301 EcoHeatSP Eco-Heizsollwert R/W
302 AV302 EcoCoolSP Eco-Klhlsollwert R/W
303 AV303 OverheatSP Uberhitzungsschutz-Temperaturwert R/W
304 AV304 FrostSP Frostschutz-Temperaturwert R/W
305 AV305 MinSPHeat Minimaler Sollwert Heizbetrieb R/W
306 AV306 MaxSPHeat Maximaler Sollwert Heizbetrieb R/W
307 AV307 MinSPCool Minimaler Sollwert Kihlbetrieb R/W
308 AV308 MaxSPCool Maximaler Sollwert Kiihlbetrieb R/W
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7.3.5 Regeleinstellungen

TRA-F12x-A

ZUSATZLICHE INFORMATIONEN

Par.-Nr. Objekt Name Beschreibung R/W
400 AV400 PBandHeat Proportionalband im Heizbetrieb R/W
401 AV401 PBandCool Proportionalband im Kiihlbetrieb R/W
402 AV402 IntegralT Nachstellzeit R/W
403 AV403 DeadZone Halbe Totzone fir Anwendung Heizen und Kihlen R/W
7.3.6 Temperatur- und Digitaleingdnge
Par.-Nr. | Objekt Name Beschreibung R/W
500 MV500 RT1Conf Konfiguration Eingang RT1 R/W
1 = nicht zugewiesen, 2 = RegelgréBe, ..., 8 = Taupunktfihler
501 MV501 RT1Def Definition Eingang RT1 R/W
1 = NTC, 2 = Arbeitskontakt DI, 3 = Ruhekontakt DI
502 MV502 RT2Conf Konfiguration Eingang RT2 R/W
1 = nicht zugewiesen, 2 = RegelgrdBe, ..., 8 = Taupunktfihler
503 MV503 RT2Def Definition Eingang RT2 R/W
1 = NTC, 2 = Arbeitskontakt DI, 3 = Ruhekontakt DI
504 AV504 HCChangeCool Schwelle automatische Heiz-/Kihlumschaltung Kihlen R/W
505 AV505 HCChangeHeat Schwelle automatische Heiz-/Kihlumschaltung Heizen R/W
506 AV506 TSensCalib Kalibrierung eingebauter Temperaturfiihler R/W
507 MV507 DewPointModus | Taupunktmodus R/W
7.3.7 Laufzeitdaten
Fehler und Alarm
Objekt Name Beschreibung R/W
MV1004 Alarm Alarmanzeige ) R
1 = kein Alarm, 2 = Taupunktalarm, 3 = Uberhitzungsalarm, 4 = Frostalarm
MV1005 Error Fehleranzeige R
1 = kein Fehler, 2 = Fehler eingebauter Fihler, 3 = Fehler RT1/RT2, 4 = Fehler DI1/DI2, 5 =
Konfigurationsfehler
Betriebsdaten
Objekt Name Beschreibung R/W
MV1100 OPModus Betriebsart R/W
1 = Komfort, 2 = Eco, 3 = Schutz
MV1101 CtrIModus Regelmodus R/W
1 = Heizen, 2 = Kihlen, 3 = Nur Lifter
MV1102 FanSpeed Aktuelle Liufterstufe R/W
1 = Lifter aus, 2 = niedrig, 3 = mittel, 4 = hoch
MV1103 FanModus Liftermodus Automatik oder Hand R/W
1 = Automatik, 2 = Hand
Eingangswerte
Objekt Name Beschreibung R/W
AI1200 RoomTemp Raumtemperatur (eingebauter Fihler)
AI1201 RT1Temp Externe Temperatur RT1
AI1202 RT2Temp Externe Temperatur RT2
AV1203 OutTemp AuBentemperatur von BACnet R/W
-20.0...60.0°C
-100.0 = noch keine glltige Temperatur empfangen
Ausgangs- und Regelwerte
Objekt Name Beschreibung R/W
AV1300 LpOutH Heizregelausgang R
AV1301 LpOutC Klhlregelausgang R
BV1302 DO1ST Ausgangszustand DO1 R
BV1303 DO2ST Ausgangszustand DO2 R
BV1304 DO3ST Ausgangszustand DO3 R
BV1305 DO4ST Ausgangszustand DO4 R
BV1306 DO5ST Ausgangszustand DO5 R
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8 Zusatzliche Informationen

8.1 Konventionen
In diesem Handbuch gelten folgende Darstellungskonventionen:

DANGER
Kennzeichnet eine Gefahr mit hohem Risiko. Nichtbeachtung kann unmittelbare schwere Verletzungen oder den
Tod zur Folge haben.

(D Information
X Weitere Informationen, wichtige Bedienhinweise, sonstige Angaben.

@ Verweis auf ein anderes Dokument oder andere Textstellen in diesem Dokument.

8.2 Verwendete Abkiirzungen

Abk. Bedeutung

DI Digitaleingang

DO (n) Digitalausgang

GND Masse

L AuBenleiter

N Neutralleiter

NC Ruhekontakt

NO Arbeitskontakt

NTC Negativer Temperaturkoeffizient
REF Referenz

RH Relative Feuchte

RT (n) Eingang (DI oder NTC-Fuhler)
STP Geschirmte verdrillte Leitung (Kabel)
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